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Genel bir kural olarak, makinanin veya baglantilarin elektriksel veya mekanik kisimlarina herhangi bir
miidahalede bulunmadan dnce, Altistart 48 kumanda (CL1 - CL2) ve gii¢ 1/L1 - 3/L2 - 5/L3) kaynaklari
enerjisi kesilmelidir.

Start / galis komutu engellenerek, ¢alisma sirasinda motor durdurulabilir. Bu durumda yolverici hala
enerijili kalir. Eger personel giivenligi, ani tekrar kalkiglarin 6nlenmesini gerektiriyorsa, bu elektronik
kilitteme sistemi yetersiz kalir: gii¢ devresine bir kesici yerlestiriniz.

Yolverici, bir hata durumunda yolvericiyi kapatabilen ve bunun sonucu olarak motoru durdurabilen
guvenlik cihazlariyla donatilmigtir. Motorun kendisi mekanik bir blokajla durdurulabilir. Son olarak,
gerilim degigimleri, 6zellikle sebeke hat hatalari, kapanmalara neden olabilir.

Eger hatanin nedeni kalkarsa, tekrar yolalma riski vardir - ki bu durum; &zellikle, giivenlik
diizenlemelerine uymasi zorunlu olan bazi makinalari veya sistemleri tehlikeye sokar. Bu durumda,
kullanici, eger motor programlanmamis bir durus gerceklestiriyorsa, yolvericinin gii¢ kaynagini
kesmek igin bir diisiik hiz detektori kullanarak, tekrar kalkis olasiligina kargi gereken énlemleri
almak zorundadir.

Bu belgede tanitilan driinler veya ekipman, gerek teknik agidan gerekse galisma sekilleri
agisindan, her zaman degistirilebilir veya modifiye edilebilir. Bu driinler veya malzemelerle ilgili
tanimlamalar higbir sekilde taahhiit niteligi tagimaz.

Yolverici hem uluslararasi hem de ulusal standartlara uygun olarak monte edilmeli ve kurulmalidir.
Cihazi uyumlu hale getirmek, Avrupa Toplulugu i¢indeki EMC direktiflerine uymasi gereken sistem
entegratdriinin sorumlulugundadir.

Bu belgede bulunan &zellikler, EMC direktiflerinin zorunlu ihtiyaglariyla uyumlu olmak igin
uygulanmalidir.

Altistart 48 bir komponent olarak degerlendirilmelidir: Avrupa direktifleriyle (makina direktifleri ve
elektromanyetik uyumluluk direktifleri) tam uyumlu kullanimi saglayan ne hazir bir cihaz ne de bir
makinadir. Bu standartlarin, makinada tam olarak saglanmasi son kullanicinin sorumlulugundadir.
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Yolverici kurulumu i¢in adimlar

1 — Altistart 48 teslimati

+ Yolverici etiketi Uzerinde yazil olan referansin, siparig formuna gore génderilen irsaliye ile ayni oldugunu
kontrol edin.
+ Altistart 48'i ambalajindan ¢ikarin ve nakliye esnasinda zarar gérmediginden emin olun.

2 - Altistart 48'i sayfa 17 ve 18’de agiklanan énerilere gére monte edin

3 - Altistart 48'i agsagidaki sekilde baglayin:

+ Kumanda beslemesi (CL1 - CL2), kapali oldugundan emin olun
+ GUg beslemesi (1/L1 - 3/L2 - 5/L3), kapali oldugundan emin olun
+ Motor (2/T1 - 4/T2 - 6/T3) sargilarinin besleme gerilimine uygun oldugundan emin olun.

Not: Bypass kontaktorii kullaniimasi durumunda, bunu sebeke tarafindan L1 L2 L3’e ve Altistart 48’de bu amag
icin kullanilan A2 B2 C2 klemens bloklarina baglayin. Sayfa 27°de verilen semalara basvurun. Motor t¢gen
sargilarinda ATS48-++Q kullaniimigsa, sayfa 7 ve 8'de verilen 6nerilere uyun ve sayfa 28’de verilen semaya
bagvurun.
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Yolverici kurulumu igin adimlar

Kumanda klemens bloklarinin fabrika konfiglirasyonu:
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enerjili
Hata durumunda elektrik devresini agmak igin hata rolesi kontaktor beslemesi ile seri baglanmalidir.
Daha fazla bilgi igin uygulama semalarina bakiniz.

RUN (¢alis) ve STOP (dur) komutlarini ve gerekirse diger klemens blogu giris/cikislarini baglayin.

1’de Stop (dur) ve 1’de Run (¢alis): ¢alis komutu.
0’da Stop (dur) ve 1 veya 0’da Run (galig): STOP (dur) komutu.

4 - Asagidaki bilgiler Altistart 48 ¢alistinimadan énce okunmalidir.

Motor gu¢ plakasindaki bilgileri okuyun. Verilen degerler SEt menisiinde parametreleri (In) ayarlamak igin
kullanilacaktir.

5 - Gii¢ kismi enerjilendiriimeden ve RUN (CALIS) komutu verilmeden,
kumanda kisminin (CL1 - CL2) enerjilendirilmesi

Yolvericide su kod gdsterilir nLP (gii¢ kaynaginin enerjisinin kesildigini belirtmek igin)

ATS48 yolverici, standart uygulamalar igin fabrikada konfiglre edilmis olup, 6zel fonksiyonlar
gerektirmez. Motor koruma sinifi 10°’dur.

Sayfa 44'de agiklanan sekilde parametrelere eriserek ayarlari degistirmek mimkundur.

In parametresi her durumda, motor gii¢ plakasinda belirtilen akim degerine ayarlanmalidir.

6 - Gi¢ kismina (1/L1 - 3/L2 - 5/L3) eneriji veriimesi

Yolverici su kod gésteriler: rdY (yolvericiye enerji verildigini ve hazir konuma getirildigini gésterir).
Sistemi baslatmak igin bir "RUN" (CALIS) komutu génderin.




Fabrika konfiglirasyonu

Fabrika ayarlari

Altistart 48, birgok ¢alisma kosullarina gére fabrikada ayarlanmistir:

ATS 48, motor gli¢ kaynaginda kullanilir (motor sargilarina ti¢ggen baglanti olarak baglanmaz)

Motor anma akimi In:
- ATS 48 +++Q: standart 400 V, 4 kutuplu motor igin énceden ayarlanmigtir
- ATS 48 ««+Y: NEC akimi, 460 V motor igin énceden ayarlanmistir

Sinirlama akimi (ILt): motor akimi In’nin %400°U

Hizlanma rampasi (ACC): 15 saniye

Yolverme esnasinda kalkis momenti (tq0): anma momentinin %20’si

Durus (StY): Serbest durus (-F-)

Motor termik koruma (tHP): sinif 10 koruma egrisi

Display: rdY (yolverici hazir), glic ve kumanda gerilimi mevcut ve motor akimi igletimde

Lojik girigler:

- LI1: STOP (DUR)

- LI2: RUN (GALIS)

- LI3: Zorlanmis serbest durus (LIA)
- LI4: Zorlanmis lokal mod (LIL)

Lojik ¢ikiglar:
- LO1: Motor termik alarmi (tA1)
- LO2: Motor enerijili (ml)

Réle cikislari:

- R1: Hata rélesi (rll)

- R2: Yolverme sonunda bypass rélesi
- R3: Motor enerijili (ml)

Analog ¢ikis:
- AO: Motor akimi (OCr, 0 - 20 mA)

Haberlesme parametreleri:

- Seri baglanti (izerinden haberlesme, yolverici lojik adresi (Add) = "0"
- lletim hizi (tbr): saniyede 19200 bit

- Haberlesme formati (FOr): 8 bayt, esleksiz, 1 durdurma biti (8nl)

Yukaridaki degerler uygulamayla uyumluysa, yolverici ayarlari degistirilmeden kullanilabilir.




Montaj 6ncesi saklama

Tagima ve saklama

Yolvericinin montaj éncesi hasar gérmesini énlemek i¢in, ambalaji i¢inde taginmali ve saklanmalidir.

Montaj sirasinda tasima

Altistart 48 Urln serisi, gesitli agirlik ve boyutlarda, 6 farkl tipte sunulmaktadir.

Kuglk yolvericiler, tagimak igin bir ara¢ kullanmaya gerek kalmaksizin ambalajindan ¢ikarilabilir ve monte
edilebilir.

Byk yolvericiler igin bir tagima cihazi kullanilmalidir: Bu nedenle bly(ik yolvericilerle birlikte tagsima "halkasi”
verilmistir. Asagida agiklanan énlemlere mutlaka uyulmalidir:

& Yolverici, gli¢ baralarindan tutarak kaldinimamalidir.




Teknik 6zellikler

Caligsma ortami
Koruma derecesi * ATS48D17...C11igin IP 20
+ ATS48C14... M12icin IP 00 (1)
Titresim dayanimi |IEC 68-2-6 standardina uygun olarak:
* 2-13 Hz arasli, 1.5 mm tepe deger
* 13-200 Hz arasi 1 gn
Darbe dayanimi IEC 68-2-27 standardina uygun olarak
+ 159,11 ms
Maksimum ortam kirliligi IEC 947-4-2 standardina gére Sinif 3
Maksimum bagil nem |IEC 68-2-3 standardina gére yogusma veya su damlamasi olmadan
%93
Cihaz gevresinde ortam sicakligi Saklama: -25°C... +70°C
GCalisma:
+ glg kaybi olmaksizin -10°C... +40°C
* maksimum +60°C, 40°C lzerinde her °C i¢in akim degerinde %2
kayip olur
Maksimum ¢alisma yiksekligi Gi¢ kaybi olmaksizin 1000 m (1000 metrenin lizerinde, her 100 m
icin %0.5 akim kaybi hesaba katiimalidir)
CGalisma konumu + 10°de dikey

A (1) Koruma derecesi IP 00 olan ATS 48 yolvericiler, personeli elektrikle temasa karg! korumak igin
bir koruyucu kapak ile donatiimalidir.




Calisma onerileri

Elde edilebilir moment

Is

Ts ve Is egrileri bir asenkron motorun direkt yolalmasini
gostermektedir.
Tal egrisi, ILt sinir akimina bagli olarak ATS 48'de elde edilebilen
toplam momenti gdstermektedir. Yolvericinin yolalmasi, motor
R momenti ile bu band iginde kontrol edilir.
ILt /
s N \
Tr: ylik momenti, her zaman Ts1 momentinden disik olmalidir.
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Yumusak yolverme - yumusak durdurma cihazinin segimi

S1 motor ¢alisma sinifi, termik denge durumuna erisimle sonuglanan, sabit yikte ¢alismanin devaminda bir
yolalmaya karsilik gelir.

S4 motor ¢alisma sinifi, yolalma, sabit yikte ¢alisma ve dinlenme sireleri olusan bir gevrime karsilik gelir. Bu
cevrim bir yik faktord ile belirlenir.

Altistart 48, uygulama tipine ("standart ¢alisma" veya "agir sarth ¢alisma") ve motorun anma gliciine baglh
olarak secilmelidir. "Standart" veya "agir sarth" uygulamalar, S1 ve S4 motor isletme durumu igin sinirlanan
akim ve gevrim degerlerini tanimlar.

Dikkat: Altistart 48, motor digindaki yiklerin besleme tarafinda kullaniimamalidir (drnegin
& transformatér ve direnglerde kesinlikle kullanilamaz). Altistart 48 ile strilen motorun uglarina
kompanzasyon kondansatérleri baglamayiniz.

Standart uygulamalar

Ornek: santrifilj pompa

Altistart 48, standart uygulamalar i¢in asagidakileri saglamak tizere tasarlanmistir:

+ S1 calisma sinifi: soguk durumdan itibaren 23 saniye icin 4 In veya 46 saniye igin 3 In ile yolalma.

+ S4 calisma sinifi: %50 yik faktdri ve saatte 10 yolalma, 23 saniye 3 Inile veya 12 saniye 4 In ile veya
esdeger bir termik ¢cevrim igin saatte 10 yolalma.

Bu durumda, motor termik korumasi, koruma derecesi sinif 10’a uygun olmalidir.

Agir sartl uygulamalar

Ornek: 6guticu

Altistart 48, agir sarth uygulamalarda %50 yik faktdrl ve saatte 5 yolalma, 23 saniye igin 4 In veya denk bir
termik ¢evrim icin saatte 5 yolalma S4 calisma sinifi igin tasarlanmistir.

Bu durumda, motor termik korumasi, koruma derecesi 20'ye uygun olmalidir. In akimi fabrika ayarlarinda
kalmamali ancak motor gii¢ plakasinda gdsterilen degere ayarlanmalidir.

Not: Yolverici glicti bir derece artirilabilir, 6rnegin S4 calisma sinifi durumunda 11 kW - 400 V motor icin
ATS48D17Q segilebilir.

Bunun igin, yolverme sonunda Altistart kisa bypass yapiimalidir. Bu sayede, maksimum 23 saniye, 3 x In igin
veya denk bir termik cevrimde saatte 10 yolverme yapilabilir ve termik motor korumasi sinif 10’a uygun
olmaldir.




Cal>flma dnerileri

Altistart 48 Q serisi (230 - 415 V), motora seri veya motor liggen
sargilarina baglanti

Motor gli¢ kaynagina baglanmig Altistart 48

ATS48
i il | —— 21
g U1 u2
3/L2 —E— 4/T2 Motor baglantisi besleme gerilimine
L2 < V1 V2 bagldir, bu 6rnekte yildiz baglanti
verilmigtir.
s 5130 | —E— 6/T3
—— w1 w2
ATsas |
L w1l | —p— 21
—i— u1 u2
3/L2 —h— 42 Motor baglantisi besleme gerilimine
L2 - -
L] Vi V2 baglidir, bu drnekte lggen baglanti
verilmisgtir.
s 5130 | —f— 6/T3
g w1 w2




Calisma Onerileri

Motor liggen sargilarinda her bir sargiyla seri baglanmig Altistart 48

Motorlara tggen baglantiyla baglanan ATS48+++Q yolvericiler, motor sargilarina seri olarak yerlestirilebilir.
Yolverici besleme akiminin 3 katindan daha diisiik olan bir hat akimiyla enerijilenir ve daha diistik gii¢ degerli
bir yolvericinin kullanilabilmesi saglanir.

Bu opsiyon gelismis ayarlar menustinden konfigiire edilebilir (dLt=0On)
Anma akimi ve sinirlanan akim degeri ile ¢alisma esnasinda gdsterilen akim degerleri anlik degerlerdir ve
kullanici tarafindan hesaplanmalari gerekmez.

- sadece serbest durus yapilabilir
- kademeli yolalma yapilamaz
- 6n Isitma yapilamaz

2 Altistart 48, motor Ui¢gen sargilarina sadece ATS48¢++Q yolvericiler ile baglanabilirler. Bu durumda:

Motor-yolverici kombinasyonlari hakkinda ayrintil bilgi icin sayfa 9'da verilen tablolara bakiniz.

ATS48e04Q

P TR - i PN

i uL u2

Motor liggen

Lo |3IL2 —E— 4T2 _ ~~~~__ [sargilarinda baglanti

g Vi V2
L3 |5/|—3 —— 63~

—i— w1 w2
Ornek:

Sebeke akimi 195 A olan bir 400 V - 100 kW motor (liggen baglanti anma akimi)

Her bir sargidaki akim 195/1.7 veya 114 A’e esittir.

Kalici maksimum anma akim degeri bu akim degerinden biraz fazla olan bir yolverici segilerek anma akimi
belirlenir, 6rnegin: 140 A (standart uygulama igin ATS48C14Q).

Anma akimini bu yolla hesaplamaktan kaginmak amaciyla, sayfa 11 ve 12'de, her bir uygulama tipi icin motor
guctine karsilik gelen yolverici anma akimlarini gésteren tablolara bakiniz.




Motor-yolverici kombinasyonu %

Standart uygulamalar, 230/415 V gii¢ kaynagi, direkt baglantil
yolverici

Motor Yolverici 230/415 V (+ 10% - 15%) - 50/60 Hz

Anma motor giict Sinif 10 icin o ICL Yolverici referansi
230 V 400V ?kallrknsmum slrekli akimi

kW kW A A

4 75 17 17 ATS 48D17Q
5.5 11 22 22 ATS 48D22Q
7.5 15 32 32 ATS 48D32Q
9 18.5 38 38 ATS 48D38Q
11 22 47 47 ATS 48D47Q
15 30 62 62 ATS 48D62Q
18.5 37 75 75 ATS 48D75Q
22 45 88 88 ATS 48D88Q
30 55 110 110 ATS 48C11Q
37 75 140 140 ATS 48C14Q
45 90 170 170 ATS 48C17Q
55 110 210 210 ATS 48C21Q
75 132 250 250 ATS 48C25Q
90 160 320 320 ATS 48C32Q
110 220 410 410 ATS 48C41Q
132 250 480 480 ATS 48C48Q
160 315 590 590 ATS 48C59Q
(1) 355 660 660 ATS 48C66Q
220 400 790 790 ATS 48C79Q
250 500 1000 1000 ATS 48M10Q
355 630 1200 1200 ATS 48M12Q

Motor anma akimi In, sinif 10 i¢in maksimum strekli akim degerini gecemez.
(1) Uygun bir standart motor olmamasi durumunda bir deger gésterilmez.

Sicakliga bagl gii¢ kaybi

Yukaridaki tabloda agiklanan bilgiler, maksimum 40°C’lik ortam sicakliginda ¢alisma temel alinarak verilmistir.
ATS48, 60°C’lik ortam sicakligina kadar kullanilabilir, ancak sinif 10 icin maksimum surekli akim degeri,
40°C’nin Gzerindeki her derece igin % 2 azalir.

Ornek: 50°C’de ATS48D32Q, 10 x %2 = %20'lik kayba ugrar, 32 A degeri 32 x 0.8 = 25.6 A olur (maksimum
motor anma akimi).




Motor-yolverici kombinasyonu %

Agir sarth uygulamalar, 230/415 V gii¢ kaynagi, direkt baglantili
yolverici

Motor Yolverici 230/415 V (+ 10% - 15%) - 50/60 Hz

Anma motor giict Sinif 20 icin o ICL Yolverici referansi
230V 400V ?kallrknsmum slrekli akimi

kW kw A A

3 55 12 17 ATS 48D17Q
4 75 17 22 ATS 48D22Q
55 11 22 32 ATS 48D32Q
7.5 15 32 38 ATS 48D38Q
9 18.5 38 47 ATS 48D47Q
11 22 47 62 ATS 48D62Q
15 30 62 75 ATS 48D75Q
18.5 37 75 88 ATS 48D88Q
22 45 88 110 ATS 48C11Q
30 55 110 140 ATS 48C14Q
37 75 140 170 ATS 48C17Q
45 90 170 210 ATS 48C21Q
55 110 210 250 ATS 48C25Q
75 132 250 320 ATS 48C32Q
90 160 320 410 ATS 48C41Q
110 220 410 480 ATS 48C48Q
132 250 480 590 ATS 48C59Q
160 315 590 660 ATS 48C66Q
(1) 355 660 790 ATS 48C79Q
220 400 790 1000 ATS 48M10Q
250 500 1000 1200 ATS 48M12Q

Motor anma akimi In, sinif 20 i¢in maksimum strekli akim degerini gecemez.
(1) Uygun bir standart motor olmamasi durumunda bir deger gosteriimez.

Sicakliga bagh gii¢ kaybi

Yukaridaki tabloda agiklanan bilgiler, maksimum 40°C’lik ortam sicakliginda ¢alisma temel alinarak verilmistir.
ATS48, 60°C’lik ortam sicakligina kadar kullanilabilir, ancak sinif 20 icin maksimum surekli akim degeri,
40°C’nin Gzerindeki her derece igin %2 azalir.

Ornek: 50°C’de ATS48D32Q 10x%2=%20'lik kayba ugrar, 22 A degeri 22 x 0.8 = 17.6 A olur (maksimum motor
anma akimi).

10



Motor-yolverici kombinasyonu @

Standart uygulamalar, 230/415 V gig¢ kaynagi, Giggen baglantil
yolverici

Motor Starter 230/415 V (+ %10 - %15) - 50/60 Hz

Anma motor giict Sinif 10 icin o ICL Yolverici referansi
230 V 400V ?kallrknsmum slrekli akimi

kW kW A A

75 15 29 29 ATS 48D17Q
9 18.5 38 38 ATS 48D22Q
15 22 55 55 ATS 48D32Q
18.5 30 66 66 ATS 48D38Q
22 45 81 81 ATS 48D47Q
30 55 107 107 ATS 48D62Q
37 55 130 130 ATS 48D75Q
45 75 152 152 ATS 48D88Q
55 90 191 191 ATS 48C11Q
75 110 242 242 ATS 48C14Q
90 132 294 294 ATS 48C17Q
110 160 364 364 ATS 48C21Q
132 220 433 433 ATS 48C25Q
160 250 554 554 ATS 48C32Q
220 315 710 710 ATS 48C41Q
250 355 831 831 ATS 48C48Q
(1) 400 1022 1022 ATS 48C59Q
315 500 1143 1143 ATS 48C66Q
355 630 1368 1368 ATS 48C79Q
(1) 710 1732 1732 ATS 48M10Q
500 (1) 2078 2078 ATS 48M12Q

Motor anma akimi In, sinif 10 i¢in maksimum strekli akim degerini gecemez.
(1) Uygun bir standart motor olmamasi durumunda bir deger gésterilmez.

Sicakliga bagl gii¢ kaybi

Yukaridaki tabloda agiklanan bilgiler, maksimum 40°C’lik ortam sicakliginda ¢alisma temel alinarak verilmistir.
ATS48, 60°C’lik ortam sicakligina kadar kullanilabilir, ancak sinif 10 igin maksimum surekli akim degeri
40°C’nin Gzerindeki her derece igin % 2 azalir.

Ornek: 50°C’de ATS 48D32Q, 10 x % 2 = %20’lik kayba ugrar, 55 A degeri 55 x 0.8 = 44 A olur (maksimum
motor anma akimi).

11



Motor-yolverici kombinasyonu @

Agir sarth uygulamalar, 230/415 V gii¢ kaynag, i¢ggen baglantili yolverici

Motor Yolverici 230/415 V (+ 10% - 15%) - 50/60 Hz

Anma motor glici Sinif 20 icin ) ICL Yolverici referansi
230V 400V gwkallrl;smum slrekli akimi

kW kw A A

55 11 22 29 ATS 48D17Q
7.5 15 29 38 ATS 48D22Q
9 18.5 38 55 ATS 48D32Q
15 22 55 66 ATS 48D38Q
18.5 30 66 81 ATS 48D47Q
22 45 81 107 ATS 48D62Q
30 55 107 130 ATS 48D75Q
37 55 130 152 ATS 48D88Q
45 75 152 191 ATS 48C11Q
55 90 191 242 ATS 48C14Q
75 110 242 294 ATS 48C17Q
90 132 294 364 ATS 48C21Q
110 160 364 433 ATS 48C25Q
132 220 433 554 ATS 48C32Q
160 250 554 710 ATS 48C41Q
220 315 710 831 ATS 48C48Q
250 355 831 1022 ATS 48C59Q
(1) 400 1022 1143 ATS 48C66Q
315 500 1143 1368 ATS 48C79Q
355 630 1368 1732 ATS 48M10Q
(1) 710 1732 2078 ATS 48M12Q

Motor anma akimi In, sinif 20 i¢in surekli akim degerini gegemez.

(1) Uygun bir standart motor olmamasi durumunda bir deger gosterilmez.

Sicakliga bagl gii¢ kaybi

Yukaridaki tabloda agiklanan bilgiler, maksimum 40°C’lik ortam sicakliginda ¢aligma temel alinarak verilmistir.
ATS 48, 60°C’lik ortam sicakligina kadar kullanilabilir, ancak sinif 20 i¢in maksimum kalici akim degeri,
40°C’nin Gzerindeki her derece igin % 2 azalir.

Ornek: 50°C’de ATS 48D32Q, 10 x %2 = %20’lik kayba ugrar, 38 A degeri 38 x 0.8 = 30.4 A olur (maksimum
motor anma akimi).
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Motor-yolverici kombinasyonu %

Standart uygulamalar, 208/690 V gii¢ kaynagi, direkt baglantil
yolverici

Motor Yolverici 208/690 V (+ %10 - %15) - 50/60 Hz
Anma motor giict Sinif 10 igin ICL Yolverici referansi
208V 230V 440V 460V 500V 575V 690V gﬁgi'“m:krrm akimi

HP HP kW HP kW HP kW A A

3 5 7.5 10 9 15 15 17 17 ATS 48D17Y
5 7.5 11 15 11 20 185 22 22 ATS 48D22Y
75 10 15 20 185 25 22 32 32 ATS 48D32Y
10 (1) 185 25 22 30 30 38 38 ATS 48D38Y
(1) 15 22 30 30 40 37 47 47 ATS 48D47Y
15 20 30 40 37 50 45 62 62 ATS 48D62Y
20 25 37 50 45 60 55 75 75 ATS 48D75Y
25 30 45 60 55 75 75 88 88 ATS 48D88Y
30 40 55 75 75 100 90 110 110 ATS 48C11Y
40 50 75 100 90 125 110 140 140 ATS 48C14Y
50 60 90 125 110 150 160 170 170 ATS 48C17Y
60 75 110 150 132 200 200 210 210 ATS 48C21Y
75 100 132 200 160 250 250 250 250 ATS 48C25Y
100 125 160 250 220 300 315 320 320 ATS 48C32Y
125 150 220 300 250 350 400 410 410 ATS 48C41Y
150 (1) 250 350 315 400 500 480 480 ATS 48C48Y
(1) 200 355 400 400 500 560 590 590 ATS 48C59Y
200 250 400 500 (1) 600 630 660 660 ATS 48C66Y
250 300 500 600 500 800 710 790 790 ATS 48C79Y
350 350 630 800 630 1000 900 1000 1000 ATS 48M10Y
400 450 710 1000 800 1200 (1) 1200 1200 ATS 48M12Y

Motor anma akimi In, sinif 10 i¢in maksimum strekli akim degerini gecemez.
(1) Uygun bir standart motor olmamasi durumunda bir deger gésterilmez.

Sicakliga bagl gii¢ kaybi

Yukaridaki tabloda agiklanan bilgiler, maksimum 40°C’lik ortam sicakliginda ¢alisma temel alinarak verilmistir.
ATS48, 60°C’lik ortam sicakligina kadar kullanilabilir, ancak sinif 10 icin maksimum surekli akim degeri,
40°C’nin Gzerindeki her derece igin %2 azalir.

Ornek: 50°C’de ATS48D32Y, 10 x %2 = %20’lik kayba ugrar, 32 A degeri 32 x 0.8 = 25.6 A olur (maksimum
motor anma akimi).
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Motor-yolverici kombinasyonu %

Agir sarth uygulamalar, 208/690 V gii¢ kaynagi, direkt baglantili
yolverici

Motor Yolverici 208/690 V (+ 10% - 15%) - 50/60 Hz
Anma motor glict Sinif 20 igin ICL Yolverici referansi
208V 230V 440V 460V 500V 575V 690V ’S"j‘;z";m akimi

HP HP kW HP kW HP kW A A

2 3 55 7.5 7.5 10 11 12 17 ATS 48D17Y
3 5 7.5 10 9 15 15 17 22 ATS 48D22Y
5 7.5 11 15 11 20 185 22 32 ATS 48D32Y
7,5 10 15 20 185 25 22 32 38 ATS 48D38Y
10 (1) 185 25 22 30 30 38 47 ATS 48D47Y
(1) 15 22 30 30 40 37 47 62 ATS 48D62Y
15 20 30 40 37 50 45 62 75 ATS 48D75Y
20 25 37 50 45 60 55 75 88 ATS 48D88Y
25 30 45 60 55 75 75 88 110 ATS 48C11Y
30 40 55 75 75 100 90 110 140 ATS 48C14Y
40 50 75 100 90 125 110 140 170 ATS 48C17Y
50 60 90 125 110 150 160 170 210 ATS 48C21Y
60 75 110 150 132 200 200 210 250 ATS 48C25Y
75 100 132 200 160 250 250 250 320 ATS 48C32Y
100 125 160 250 220 300 315 320 410 ATS 48C41Y
125 150 220 300 250 350 400 410 480 ATS 48C48Y
150 (1) 250 350 315 400 500 480 590 ATS 48C59Y
(1) 200 355 400 400 500 560 590 660 ATS 48C66Y
200 250 400 500 (1) 600 630 660 790 ATS 48C79Y
250 300 500 600 500 800 710 790 1000 ATS 48M10Y
350 350 630 800 630 1000 900 1000 1200 ATS 48M12Y

Motor anma akimi In, sinif 20 i¢in maksimum strekli akim degerini gecemez.
(1) Uygun bir standart motor olmamasi durumunda bir deger gosteriimez.

Sicakliga bagl gii¢ kaybi

Yukaridaki tabloda agiklanan bilgiler, maksimum 40°C’lik ortam sicakliginda ¢alisma temel alinarak verilmistir.
ATS 48, 60°C’lik ortam sicakligina kadar kullanilabilir, ancak sinif 20 i¢in maksimum surekli akim degeri,
40°C’nin Gzerindeki her derece igin %2 azalir.

Ornek: 50°C’de ATS 48D32Y, 10 x 92 = %20’lik kayba ugrar, 22 A dederi 22 x 0.8 = 17.6 A olur (maksimum
motor anma akimi).
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Boyutlar

ATS 48D17 - ...C66 »

4x0
o
Si & b
a JEEE(| T
N
O
4 Al_
C = |l G \‘ =
a
ATS 48 a b c e G H o Agirhk
mm mm mm mm mm mm mm kg
D17Q, D17Y 160 275 190 6.6 100 260 7 4.9
D22Q, D22Y
D32Q, D32Y
D38Q, D38Y
D47Q, D47Y
D62Q, D62Y 190 290 235 10 150 270 7 8.3
D75Q, D75Y
D88Q, D88Y
Cc11Q, C11Y
C14Q, C14Y 200 340 265 10 160 320 7 12.4
C17Q, C17Y
c21Q, C21Y 320 380 265 15 250 350 9 18.2
C25Q, C25Y
C32Q, C32Y
C41Q, C41Y 400 670 300 20 300 610 9 51.4
C48Q, C48Y
C59Q, C59Y
C66Q, C66Y
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Boyutlar

ATS 48C79-...M12 -

6x9
N °
o ° fw.e o) 1L
of & o o o _°o| |o o
(T {o[F Jo[ B lolR To[H |ofF lol
I o
o o o
] ] ]
2 © fol ol ° o ) —
Cc =‘ G G ‘=
a
ATS 48 a b c e G H [} Agirlik
mm mm mm mm mm mm mm kg
C79Q,C79Y 770 890 315 20 350 850 9 115
M10Q, M10Y
M12Q, M12Y
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Montaj dnerileri

Cihazi + 10° dikey konumda monte edin.
Isi yayan cihazlarin yanina, 6zellikle de Ustiine monte etmeyiniz.

Sogutma igin gerekli hava dolasimina yeterli bosluk birakiniz. Havalandirma islemi cihazin altindan Ustiine
dogrudur.

£
£ . L
o Sivi, toz veya iletken nesnelerin cihazla temas
e A etmediginden emin olunuz. (ist kisimdan itibaren
Al koruma derecesi IP00).
£ £
S £
B 2
N A
J £ \
£
o
o
Al

Yolvericinin havalandiriimasi

Sogutma faniyla donatiimis yolvericilerde, sogutucu sicakiigi 50°C’ye ulastiginda, fan otomatik olarak
calismaya baslar ve sicaklik 40°C’ye distiginde otomatik olarak kapanir.

Fan debileri:

ATS 48 D32 - ve D38 + : 14 m¥/saat
ATS 48 D47 - : 28 m¥/saat
ATS 48 D62« ...C11+ :86 m%saat
ATS 48 C14 » ve C17 + : 138 m%/saat
ATS 48 C21+...C32+ :280 m3/saat
ATS 48 C41+...C66 + : 600 m3/saat
ATS 48 C79 ... M12+ : 1,200 m®/saat
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Duvara sabitlenmig veya zemin lGzerindeki panoya

montaj

IP23 koruma derecesinde duvara sabitlenmig veya zemin
Uzerindeki panoya montaj

Bir dnceki sayfada verilen yerlestirme 6nerilerine uyunuz.

Yolvericinin icindeki dogru hava dolasimindan emin olmak igin:

- Havalandirma izgarasi kullaniniz.

- Havalandirmanin uygun olup olmadigini kontrol

ediniz. Eger uygun degilse filtre Unitesiyle

beraber bir vantilatér takiniz.

Bypassli olmayan yolvericiler tarafindan anma akiminda harcanan

gug¢
Yolve;\i_(l:_isrifgrany W olarak giic YoIveAi_(I;_iSrifgranﬁ W olarak gli¢

D17Q, D17Y 59 c21qQ, ca1y 580
D22Q, D22Y 74 C25Q, C25Y 695
D32Q, D32Y 104 C32Q, C32Y 902
D38Q, D38Y 116 C41Q, C41Y 1339
D47Q, D47Y 142 C48Q, C48Y 1386
D62Q, D62Y 201 C59Q, C59Y 1731
D75Q, D75Y 245 C66Q, Ce6Y 1958
D88Q, D8gY 290 C79Q, C79Y 2537
c11Q, C11Y 322 M10Q, M10Y 2865
Cc14Q, C14Y 391 M12Q, M12Y 3497
Cc17Q, C17Y 479

Not: Yolvericiler bypasslandiginda, harcanan gii¢ miktari son derece diigiik olur (15-30 W arasi)

Kumanda tlketimi (tim degerler icin)

ATS48D32 - C17 Q/Y
ATS48C21 - D32 Q/Y
ATS48C41 - M12 QY

: 25 W havalandirmasiz

: 30 W havalandirmali
: 50 W havalandirmali
: 80 W havalandirmali
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Gic klemens bloklari

Klemensler | Fonksiyonlari Maksimum baglant kapasitesi
Klemens sikma momenti

ATS 48 ATS 48 ATS 48 ATS 48 ATS 48 ATS 48

D17+ D22+ D62+ D75¢|C14+C17+|C21+C25+|C41+C48+ |C79+M10+

D32+D38+ | D88+ C11« C32- C59+C66+ [M12-

D47 «

Toprak 10 mm? 16 mm? 120mm?  [120mm? | 240 mm? 2x240 mm?

1 baglantisi 1.7 N.m 3N.m 27 N.m 27 N.m 27 N.m 27 N.m

8 AWG 4 AWG Busbar Busbar Busbar Busbar

15 Ib.in 26 Ib.in 238 Ib.in 238 Ib.in 238 Ib.in 238 Ib.in
1/L1 Giig 16 mm? 50 mm? 95 mm? 240 mm? | 2x240 mm? | 4x240 mm?
3/L2 kaynagi, 3N.m 10 N.m 34 N.m 34 N.m 57 N.m 57 N.m
S/L3 sebeke 8AWG 20AWG |2/0AWG |Busbar | Busbar Busbar

26 Ib.in 88 Ib.in 300 Ib.in 300 Ib.in 500 Ib.in 500 Ib.in
2/T1 Motora 16 mm? 50 mm? 95 mm? 240 mm? | 2x240 mm? | 4x240 mm?
4/T2 giden 3N.m 10 N.m 34 N.m 34 N.m 57 N.m 57 N.m
613 olislar  TEAWG  |20AWG |20 AWG | Busbar | Busbar Busbar

26 Ib.in 88 Ib.in 300 Ib.in 300 Ib.in 500 Ib.in 500 Ib.in
A2 Yolverici 16 mm? 50 mm? 95 mm? 240 mm? | 2x240 mm? | 4x240 mm?
B2 bypassi 3N.m 10 N.m 34 N.m 34 N.m 57 N.m 57 N.m
c2 8 AWG 2/0 AWG 2/0 AWG Busbar Busbar Busbar

26 Ib.in 88 Ib.in 300 Ib.in 300 Ib.in 500 Ib.in 500 Ib.in

Gii¢ klemens bloklarinin diizeni, ATS 48D17 »... C11

O ©: O
1/L1 3/L2 5/L3
©

©
A2 2/T1 B2 4/T2 C2 6/T3
1 (O

A Motor, 2/T1, 4/T2, 6/T3'e baglanacakir.

———— ———————
0000000 [0000oo0oooog) El

A2
=]

@
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Gii¢ klemens bloklari

Gig klemens bloklarinin diizeni, ATS 48C14 + ... C17 »
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Gic klemens bloklari

Gig klemens bloklarinin diizeni, ATS 48C21 ... C32 -

= 250 =
66
35 | 9xfl12
5 136.5 M10 20
t n
\ i! o
1 o ‘
5 sPY AT
/L1 3/L2 5/L3
—] o o o o
— o
— n
— (90]
=
= 0000
% 9} o
= e L ——
L= o o
N
O __ __ ©
(— (S i
H V[ \ o
u ﬁk %

4/T2 :6/T3
| o
5 | 136.5 a2 L\M10 B2 2 ~
5 196.5 66
I 70 0 . 9%
motor
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Gic klemens bloklari

Gii¢ klemens bloklarinin diizeni, ATS 48C41 - ... C66 °

= 300 =
120 115 _ 115
127
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5 _ 165 - 5 M10
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Gic klemens bloklari

Giig¢ klemens bloklarinin diizeni, ATS 48C79 ¢ ... M12 »

26

= 350 350 =
257
129 26 26 26
9 164 2235 209.5
S 170 ‘ ‘ M10 18xfl14
, 1l
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[ee]
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5_||116.5 60 A2 = |\m10| B2 cz
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95 60
motor ‘ 204 220 || 26
188 | 26

23



Kumanda klemens bloklar

Kumanda klemens bloklarinin baglantisi soketli tip konnektorlerle saglanir.

Maksimum baglanti kapasitesi :2.5mm2 (12 AWG)
Maksimum sikma momenti :0.4 N.m (3.5 Ib.in)

ATS 48C17+ - M12- arasi yolvericilerde kumanda klemens bloklarina ulasmak igin koruyucu kapak kaldiriimaldir.

Elekiriksel 6zellikler

Klemensler | Fonksiyon Ozellikler
CL1 Altistart kumanda gl¢ kaynagi ATS 48 +Q: 220... 415V + %10 - %15, 50/60 Hz
CL2 ATS 48 +++Y:110..230 V + %10 - %15, 50/60 Hz
Tiketim icin bkz. sayfa 18
R1A r1 programlanabilir rélesinin Min. anahtarlama kapasitesi
R1C normalde agik (N/A) kontagi * 6Vigin— 10mA
RoA 2 yolverme bitti rolesinin normalde Enduktf ylkte meiksmum. anahtarlama kapasitesi
M (cos ¢ = 0.5 ve L/R =20 ms):
R2C agik (N/A) kontag - 1.8Afor230 V. and 30 V =
R3A r3 programlanabilir rélesinin Maks. gerilim 400 V
R3C normalde agik (N/A) kontagi
STOP Yolverici durdurma (durum 0 = durdurma) | 4 x 24 V lojik girigler, empedans 4.3 kQ
RUN Yolverici gal|§t!rma (durum 1 =] Umax =30V, Imax = 8 mA
calisma, stop 1 ise) durum 1:U>11V-1>5mA
LI3 Programlanabilir giri durum 0:U<5V-1<2mA
Ll4 Programlanabilir girig
24V Lojik giris gli¢c kaynagi +24 V £ 25% kisa devre ve asiri yuklere karsi yalitilmig
ve korumalidir, maksimum akim: 200 mA
LO+ Lojik ¢ikis glic kaynagi 24 V veya harici gli¢ kaynagina baglanacaktir.
LOA Programlanabilir lojik ¢ikiglar 2 acik kollektor cikisl, seviye 1 PLC ile uyumlu,
LO2 IEC 65A-68 standardina uygun

+ Glg kaynagi +24 V (min. 12 V, maks. 30 V)
+ Harici gii¢ kaynag ile ¢ikis basina maksimum akim:

200 mA
AO1 Programlanabilir analog ¢ikis Cikig, 0 - 20 mA veya 4 - 20 mA olarak konfiglre
edilebilir
» hassasiyet + 5% maks. deger, maks. ylik empedansi
500 Q
COM I/O ortak noktasi ov
PTC1 PTC prob girisi 25°C’de algilayici devresinin toplam direnci 750 Q
PTC2 (6rnegin, 3 x 250 Q seri prob)
(RJ 45) Asagidakiler icin konnektér: RS 485 Modbus

+ uzaktan klemens blogu
+ PowerSuite
+ haberlesme barasi

Kumanda klemens bloklarinin diizeni

o - |
- < 0 |« o |« o z s |+ = la|= E O[O I:I
har T s L=~ T - N = 1 D (@ |= [e]
O 0l | |& | | |& EERERRCRCRCIRBE K
(RJ 45)
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Baglanti / RUN-STOP (CALIS - DUR) komutlari

Baglanti énerileri
Gig

Standartlarda belirtilen kablo kesit alanlarina uyunuz.

Yolverici, kagak akimlarla ilgili mevzuat hiikiimlerine uymak i¢in topraklanmalidir. Tesisat standartlari uyarinca
koruma igin sebeke tarafi "kagak akim cihazlan" kullanmak gerektiginde, (gli¢ verme sirasinda istenmeyen
actirmadan kaginmak amaciyla) A-Si tipi bir cihaz kullaniimalidir. Diger koruyucu cihazlarla uyumlu olup

olmadigi kontrol edilmelidir. Tesisatta, ayni hat tizerind birkag yolverici bulunuyorsa, yolvericilerin her biri ayri
ayri topraklanmalidir. Gerekirse bir sok bobini takilmalidir (kataloga bakiniz).

Gug kablolari, tesisattaki disik seviye sinyalli devrelerden uzak tutulmalidir (dedekiérler, PLC’ler, 6lglim
cihazlari, video, telefon)

Kumanda
Kumanda devreleri, gu¢ kablolarindan uzak tutulmalidir.

RUN ve STOP (CALIS - DUR) lojik giriglerinin
fonkSiyonlaﬂ (bkz. sayfa 27 uygulama diyagrami)

2-telli kumanda
Calistirma ve durdurma, durum 1 (galis) veya 0 (dur) ile kontrol edilir ve bunlar, RUN ve STOP giriglerinde ayni
anda dikkate alinir.

Gug verme veya manuel hata resetleme sirasinda RUN komutu verilmisse, motor yeniden yolalir.

3-telli kumanda

Galistirma ve durdurma 2 farkl lojik giris ile kontrol edilir.
STOP girisi agildiginda (durum 0), durdurma saglanir.
Durdurma girisi agilana kadar, RUN girisindeki darbe muhafaza edilir.

Gl verme veya manuel hata resetleme sirasinda ya da STOP (DUR) komutundan sonra motora, sadece RUN
girisi agildiktan (durum 0) ve bunu yeni bir darbe (durum 1) izledikten sonra gug verilebilir.
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Uygulama diyagrami %

ATS 48: Tek yonli déniis, hat kontaktérlll, serbest durus, tip 1 koordinasyon

q
_Ql
<t
—
— o n H
X\ KX —s1Q-7 Al stop
VNN
o <t © o™
i
-s2F-\  -KkMm1
Slria_

Al

- KM1

sdidid

A2

(2) R1 rélesinin atanmasi: yalitim rélesi (rll). Bkz. sayfa 24 "Elektriksel 6zellikler". Kontagin calisma
sinirlarina dikkat edin, érnegin yliksek anma degerli kontaktére baglanti.

(3) Besleme geriliminin ATS 48 kumandasi tarafindan izin verilenden farkli olmasi durumunda bir
transformatér kullanin. Bkz. sayfa 24 "Elektriksel 6zellikler".

c (1) Tip 2 koordinasyon igin hizli sigortalarin montaji (IEC 60947-4-2 standardina uygun)
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Uygulama semasi %

ATS 48: Tek yonli déniis, hat kontaktérlll, bypassli, serbest veya kontrolli
durus, tip 1 koordinasyon

- o™ wn

X
=\
o~ < ©
- (3] n
[ [ d
on\ A
N < ©o
Q3 i
I
o o o] FETETE
d 73 & 5

_ _ N\ |
—KMS\ x \ i Cn .
]
s1-
3-telli kumanda (6)
o o o
o9 >9 =9
o > o >
sif-
2-telli kumanda (5) PC veya PLC kontrol

(1) Tip 2 koordinasyon i¢in hizli sigortalarin montaji (IEC 60 947-4-2 standardina uygun)

(2) R1 rdlesinin atanmasi: yalitim rélesi (rll). Kontagin ¢alisma sinirlarina dikkat edin, 6rnegin
ylksek anma degerli kontaktdre baglanti. Bkz. sayfa 24 "Elektriksel ézellikler".

(3) Kontagin galisma sinirlarina dikkat edin, érnegin yiiksek anma degerli kontaktdre baglanti.
Bkz. sayfa 109 "Elektriksel ézellikler".

(4) Besleme geriliminin ATS 48 kumandasi tarafindan izin verilenden farkli olmasi durumunda bir
transformatér kullanin. Bkz. sayfa 24 "Elektriksel 6zellikler".

(5) Bkz. sayfa 25 "2-telli kumanda"

(6) Bkz. sayfa 25 "3-telli kumanda"
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Uygulama diyagrami

ATS 48: Tek yonli dénis, serbest veya kontrolll durus,
tip 1 koordinasyon, hat kontaktorlii, bypass I, motorda iiggen baglanti,
sadece ATS48+--Q

-
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}\ }\ }\
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af of of Alg 8 9
dl 3 &
|
S v o
o] ol | §2585
‘”m?oThT
a > a >
U2, V1
V2 W1
sif-
2-telli kumanda (6) PC veya PLC kontrol

(1) Tip 2 koordinasyon icin hizl sigortalarin montaji (IEC 60 947-4-2 standardina uygun)

(2) KM1 kullaniimasi zorunludur. Harici diferansiyel termik koruma eklenmesi gerekir.

(3) R1 rélesinin atanmasi: yalitim rdlesi (rll). Kontagin ¢alisma sinirlarina dikkat edin, érnegin
ylksek anma degerli kontaktére baglanti. Bkz. sayfa 24 "Elektriksel dzellikler".

(4) Kontagin ¢alisma sinirlarina dikkat edin, 6rnegin yuksek anma degerli kontaktdre baglanti. Bkz.
sayfa 24 "Elektriksel 6zellikler".

(5) Besleme geriliminin ATS 48 kumandasi tarafindan izin verilenden farkli olmasi durumunda bir
transformatdr takin. Bkz. sayfa 24 "Elektriksel dzellikler"

(6) Bkz. sayfa 25 "2-telli kumanda"

(7) Bkz. sayfa 25 "3-telli kumanda"

A Bypass kontaktor kullanilacaksa, "PHF" hata tespiti genisletilebilir.
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Uygulama semasi %

ATS 48: Tek yonli déniis, serbest veya kontrollil durug, hat kontaktérii, motor
bypass, iki parametre setli LSP/HSP (disiik hiz/yiiksek hiz)

Ay

al <] ©

- «©
—KM1 \—x—
N <
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-KM3

2 1
s
6)5

(1) Tip 2 koordinasyon igin hizli sigortalarin
montaji (IEC 60 947-4-2 standardina
uygun)
Besleme geriliminin ATS 48 kontrol
tarafindan izin verilenden farkli olmasi
durumunda bir transformatr takin. Bkz. sayfa
24 ("Elektriksel 6zellikler")
Motor doniis yonlerinin her iki hiza da karsilik

220

[
Acil stop G% KM1
/

&F -2 =iy

(4) Kontagin ¢alisma sinirlarina dikkat edin, érnegin ylksek anma degerli kontaktére baglanti.
Bkz. sayfa 24 "Elektriksel 6zellikler".
(5) R1 rélesinin atanmasi: yalitim rélesi (rll). Kontagin ¢calisma sinirlarina dikkat edin, érnegin

ylksek anma degerli kontaktore baglanti. Bkz. sayfa 24 "Elektriksel 6zellikler".
LI3 = LIS (motor parametreleri ikinci seti)
S3:1=LSP,2=HSP
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Uygulama semasi %

ATS 48: hat kontaktérli tek ydnli dénis, birden fazla motorun kademeli olarak
tek bir Altistart ile yolverilmesi ve yavaglatiimasi

KA KALI

—o1 \,, ”7\ KAT

el
f——n

=
1=
e
e

1

1

S \J\\\\ o T

[re) | ™

1
3
5
1
~3
~3
-5

6

© <

4

© Y <| © ~

4

ol <] ©

S S S R N
o~ < ©o o~ < © N < ©
So So 2 So Se £ 5¢ 59 =
//—_\\
/M \\
\ 3/
\\\ ’//
Motor 1 Motor 2 Motor i Motor n

(1) Tip 2 koordinasyon igin hizli sigortalarin montaji (IEC 60 947-4-2 standardina uygun)
(2) Besleme geriliminin ATS 48 kontrolii tarafindan izin verilenden farkli olmasi durumunda bir
transformator takin. Bkz. sayfa 24 "Elektriksel 6zellikler".

Onemli:

+ ATS48de bir "kademeli” lojik girisi konfigire edilmelidir (LI3 = LIC). Bkz. sayfa 55 "Kaskad/kademeli
yolverme fonksiyonunun etkinlestirilmesi"

+ Hata durumunda, o anda ¢alisir durumdaki herhangi bir motorlari yavaslatmak veya frenlemek mimkiin

olmaz.
+ Her bir devre kesici termik korumasini QN1, motor anma akimina ayarlayin.
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Uygulama semasi

ATS 48: Hat kontaktérli tek yonli dénis, birden fazla motorun kademeli olarak
tek bir Altistart ile yolverilmesi ve yavaglatiimasi

Motor 1 kontrol

©

[
I
I KM21
— |
@©
x |
= rKMH
[
o
X
— !
|
| .
c | AR1 SONT KT
=
I
v KMn1
I— KM11
E-\ BPM1 KAT ACDEC
KM12 \ SONT
-
E7apai ‘ BPA1 ART
fkmi2 Y<AM1 ﬁKMn KM12 EARW \ KAM1 \ KM11 }AFH
L L L L

il A e

Motor 2 kontrol

il

®

©

BPM1:

A
I
| KM11
— |
®©
X |
S rKMiW
c
Q |
X
—_ |
! I
c AR2  \SONT /KT
=~
I
y [ Kwm
I— KM21
E-\ BPM2 /KAT ACDEC
KM22  \ SONT
c
ETepnz BPA2  [ART
fma2 ﬁKAMg \Kmm KM22 EAHz \ KAM2 \ KM21 EARZ
L L L L

“2

- §

07 1

motor 1 RUN "Calis" butonu
BPM2: motor 2 RUN "Calis" butonu

-2 {4

BPA1: motor 1 STOP "Dur" butonu
BPA2: motor 2 STOP "Dur" butonu
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Uygulama semasi

ATS 48: Hat kontaktérli tek yonli dénis, birden fazla motorun kademeli olarak
tek bir Altistart ile yolverilmesi ve yavaglatiimasi

Motor n kontrol

©

A
I
| KM11
— |
@©
e
S rKMm
<
o |
X
—_ |
= 1
L .
£ SONT KT
i )
v KMit
KMn1
E-\ BPMn /KAT ACDEC
KMn2 '\ SONT
-
E—T5pan BPAn  /ART
fkMn2 ﬁKAMn ﬁKMm KMn2 EARn \ KAMn  \ KMn1 EARn
L L L L

ARnI:l:I ﬁ

- §

@ KAMnI:l:l ﬁ

Kademeli kontrol

il

O

©

E\ KA K

KALI KALIT | ATS 48
i |mia

,,,,,,,,,,,,,,,,

Zaman geciktirme
ayarlari

1s>KA>0.1s

K>02s

KALI > K

KALIT>0.1s

L L )
@ KATl:lj_[j KT ﬁ KALIT _ﬁ ART ﬁACDECEljﬁ SONT

BPMn: motor n RUN "Calis" butonu
BPAn: motor n RUN "Calis" butonu

A Birbirini izleyen 2 durdurma talebi arasinda, KALIT zaman gecikmesinin durmasini bekleyin.

R1, yalitim rélesi olarak konfigtire edilmelidir (r1 = rll)
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Uygulama semasi

ATS 48: Hat kontaktérli tek yonli dénis, birden fazla motorun kademeli olarak
tek bir Altistart ile yolverilmesi ve yavaglatiimasi

Kademeli kontrol

O, .
| | n kontaklar
E-\ wmsT KM1 R -
|
1 :
BTt i
AR1 \ AR2 \IARi ARn
n kontaklar l ]
I oo .
? Qi1 !
| i
| :
5} Q21 KAMT\ KAMZY, KAMi \ KAMn
x| !
S |
c I
S |
X I
c ait
I
I
i
‘V Qnt

MST: Genel RUN "Calis" butonu
MHT: Genel STOP "Dur" butonu
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Uygulama semasi

ATS 48: Hat kontaktérli tek yonli dénis, birden fazla motorun kademeli olarak
tek bir Altistart ile yolverilmesi ve yavaglatiimasi

Tum iglem sirasinin agiklamasi

KM7’in (hat kontaktor(l) enerjilenmesi igin MST ile baglayin

1-2-3

Motor 1’e yolvermek i¢in BPM1’e basin. Motor 2’ye yolvermek icin BMP2'ye basin, Motor n’ye yolvermek igin
BPMn’e basin.

BM_ETe basildiginda KAM1 ve ACDEC etkinlestirildigi icin KM11 eneriilenir (ATS48'e MST ve KM1 ile glg
\If/(ir;\l/llr)kapatlldlgl icin KA enerjilenir. Ayarlanabilir bir zaman gecikmesi ile KAT'de yikselir.

KA ve KAT'li CALIS komutunun ardindan ATS48, motora yolverir.

KAM1, KAT nedeniyle enerjisiz hale geger.

KM11 kapali kalir.

6-7

Yolverme sonunda ATS48'deki R2 enerjilenir, SONT kapanir, SONT KM12'yi kapatir ve KM11 kapali kalir.
8-9

Kisa siire sonra R2 enerjisiz hale geger ve bunu R1 izler (yolverici bypass fonksiyonu)

ACDEC agik oldugu i¢in KM11 agilir.

KM12, motora glic vermeye devam eder.

ATS48, bir hata kodu gésterir.

Bir sonraki motora yolvermek igin ayni prosediirii izleyin. Motor n'e yolvermek igin BMPn ve motor n'i
durdurmak igin BPAN'i kullanin. Motorlar, herhangi bir sirayla yolverilebilir ve durdurulabilir.

Motor 1’i durdurmak i¢in BPA1’e basin. AR1 kapanir

a-b-c-d

K ve KALI kapalidir.

ATS48 lizerindeki LI, KALI ve KALIT'den komut alir (LI, LIC degerine atanmalidir).

ATS48'deki R1 ve R2 eneriilenir (motor tamamen durus gergeklestirene kadar R1 ve R2 tizerinde darbe kapali
kalir).

e

KM11 kapanir.
Ayarlanabilir zaman gecikmesiyle KT ve KALIT yUkselir.

ATS48, KALITden bir STOP (DURDURMA) komutu alir.
g

KM12 disger
ATS48 motoru yavaglatir.
h

ATS48'de R1, motor tamamen durdugunda agilir.
|

KM11 agilir.
ATS48 bagka bir motora yolvermeye veya durdurmaya hazir hale gelir.
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Uygulama diyagrami

ATS 48: Tek yonlii déniis, hat kontaktérll, birden fazla motorun tek bir Altistart
ile yumusak yolvermesi ve yavaslatiimasi

Akig semasi
| |
4 8 c h
ATS48 ile gli¢ verilen motor
| a |
LI3 } }
S0P —- o
| f |
| |
run 1] \
| |
\ b h
R | i .
(Yahtim rélesi) ‘ ‘
al e
KM11 —J‘ l_ ‘
: h
Hiz ‘ ‘
6 9 d
R2
(Yolverici bypass kontaktdriniin ‘ ‘
kontroli) ‘ ‘
7 g
KM12 | [
| |
Motor yolverme Motor durdurma

ATS48 dinlenmede
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Termik koruma

Yolverici termik korumasi

Termik koruma, sogutucuya monte edilmis PTC problariyla ve tristorlerdeki sicaklik artisi hesaplanarak
saglanir.

Motor termik korumasi

Yolverici, kontrol edilen anma akimi In ve gekilen gergek akimi dikkate alarak motordaki sicaklik artigini siirekli
hesaplar.

Sicaklik artiglari, diigiik veya yliksek agir ylkten dolayi kisa veya uzun bir sire icerisinde meydana gelebilir.
llerideki sayfalarda g&sterilen agma egrileri yolverme akimi Is ve (ayarlanabilir) motor akimi In arasindaki iligkiyi
temel alir.

IEC60947-4-2 standardi koruma siniflarini, motor yolverme kapasitelerine (sicak veya soguk yolalma igin) gére
termik hata olmayacak sekilde tanimlar. Gesitli koruma siniflari soguk durum igin (enerjisiz motorun sabit termik
durumuna karsilik gelir) ve sicak durum igin (anma giiciindeki motorun sabit termik durumuna karsilik gelir)
verilir.

Yolverici fabrika ayari olarak koruma sinifi 10’a ayarlanmistir.
Koruma sinifi, PrO menusiinden degistirilebilir.

Yolvericide gdsterilen termik koruma, zaman sabitine karsilik gelir.
- Motor sicakhidi, sicaklik artis anma esik degerini gegtiginde, asir yik alarmi verilir (motor termik durumu
=%110)
- Motor sicakligl, kritik sicaklik artis esik degerini gectiginde, bir termik hata tarafindan motor durdurulur
(motor termik durumu = %125)

Uzun sireli yolverme durumunda, gdsterilen deger agtirma degerinden diisiik olsa dahi, yolverici bir hata veya
termik alarm Gzerine agtirilir.

Termik koruma iptal ediimemisse termik hata R1 rélesi ile gdsterilir.

Motor durduktan veya yolverici kapatildiktan sonra, kontrol devresine gli¢ verilmemis olsa dahi, termik durum
hesaplanabilir. Altistart termik kontrol, sicaklik artisi gok yiksek oldugunda motora tekrar kalkisi 6nler.

Ozel bir motor (yanmaz, dalgic v.b.) kullanilmasi durumunda, termik koruma PTC algilayicilariyla
saglanmalidir.
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Termik koruma

Motor termik korumasi

Soguk egriler
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Termik koruma

Motor termik koruma

Sicak egriler
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Termik koruma

PTC problariyla motor termik koruma

Sicakhgini 6lgmek lzere motora monte edilen PTC algilayicilari kontrol karti klemens bloklarina baglanabilir.
Bu analog deger, yolvericiyle yonetilir.

"PTC probu termik agma" degeri iki yolla isleme tabi tutulabilir ve kullanilabilir:
- sinyal aktifse, hata aninda durdurma
- sinyal aktifse, alarm aktivasyonu. Bu alarm, yolverici status word’iin de (seri baglanti) veya konfiglre
edilebilir bir lojik giriste gdsterilir.

Not:
PTC algilayicilari ile koruma, hesaplama ile saglanan motor termik korumasini devre disi birakmaz. Her iki
koruma tipi birbirine paralel olarak ¢alisabilir.
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Operatdr paneli ve programlama

Tuslarin ve operatér panelinin fonksiyonlari
Altistart 48

« 3 adet yedi basamakli
gbsterge

+ Bir menl veya parametre
icine girer veya gosterilen
degder veya parametreyi
kaydeder

« Onceki menti veya
parametreye geri doner
veya gosterilen degeri
artinr

+ Sonraki menii veya parametreye gider + Bir menl veya parametreden ¢ikar ve
veya gosterilen degeri diiglrir bellekteki dnceki degeri geri ddnmek igin
gosterilen degeri siler

A @ veya @ tuslarina basildiginda segimler kaydolmaz.

Gosterilen segenegi kaydetmek igin:
Bir deger kaydedildiginde display yanip soner.

Display prensibi

Sayilar igin gdsterge prensibi, maksimum parametre 6lgegine ve degerine bagl olarak degisir.
+ Maks. 6lgek 9990:

- 0.1-99.9 arasi degerler (6rnekler: 05.5 = 5.5; 55.0 = 55; 55.5 = 55.5)

- 100 - 999 arasi degerler(6rnek: 555 = 555)

- 1000 - 9990 arasi degerler (6rnek: 5.55 = 5550)
+ Maks. 6lgek 99900:

- 1-999 arasi degerler (6rnekler: 005 = 5; 055 = 55; 550 = 550)

- 1000 - 9990 arasi degerler (6rnek: 5.55 = 5550)

- 10000 - 99900 aras! degerler (6rnek: 55.5 = 55500)
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Operatdr paneli ve programlama

Mentilere erigim

®

1
XXX @) Yolverici durum géstergesi

i

I o
% L ‘? Ayarlar
@®
%_ o <GS;I Koruma

FE)

@@
®|~|®
@@l@@

b
|

Gelismis ayarlar

== = =

Giris/gikis atama

’—E)
(O
®n|®
@l@

®
) A @

T
o}

2. motor parametreleri (2)

®

Haberlesme ""

Gosterilen parametrenin segimi ve
kod kilitlemesi

®
® ‘@

(1) Gosterilen "XXX" degerinin yénetimi bir sonraki sayfada yer alan tabloda verilmistir.
2) St2. meniisti sadece "ikinci motor parametri seti" fonksiyonu konfigtire edildiginde gorindr.

Parametrelere erigim

Gosterilen segenegi kaydetmek igin: @
Bir deger kaydedildiginde display yanip soner.

Ornek:
Parametre Deger veya atama
et @ 1@
SEE ACC [ 015

© 9l “eloll ° 1 kez yanip sonme

Menller  arasinda -
oogis 90 026

Sonraki parametre
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Operatdr paneli ve programlama

Yolverici durumunun gésterilmesi

Gosteriler"XXX" degeri, asagidaki kurallari izler:

Gosterilen deger

Durum

Hata kodu Hatali yolverici

Yolvericiye RUN (CALISTIRMA) komutu
nLP veriimemis ve:
rdY + Glg veriimemis

* Glg verilmis
tbS Yolverme zaman gecikmesi gegmemistir
HEA Motor isinma siirecindedir

Kullanici tarafindan segilen parametrenin izlenmesi
(SUP mendisl). Fabrika ayari: motor akimi

RUN (CALIS) komutu verilmig yolverici

brL

Yolverici frenlemede

Stb

Kademeli modda komut (CALIS veya DUR)
bekliyor

Yolvericiye akim sinirlama uygulandiginda, gésterilen "XXX" degeri yanip séner.

Yolvericide bir hata meydana gelse dahi, parametreler modifiye edilebilir.
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Uzaga taginabilir operatér terminali opsiyonu

VW3 G48101 uzaga tasinabilir operatér terminali, IP 65 koruma saglayan bir muhir kullanilarak, duvara
sabitlenmis veya zemin (zerinde duran pano kapisina monte edilebilir. Konnektdrleriyle birlikte 3 m
uzunlugunda bir kablosu bulunmaktadir ve haberlesme, yolverici Uzerindeki RJ45/Modbus baglantisi
araciliglyla saglanir (klemens bloklariyla birlikte verilen kilavuza bagvurunuz). Altistart 48 ile ayni operator
paneli ve programlama tuslarina sahiptir ve bunlara ek olarak ment erigim kilit anahtari sunmaktadir.

On panel gériinimii: Arka panel gorinim:

© ©
HHH | Hae
@ &)

3 konumlu anahtar _| fa] mE[=}
D7
© e

Uzaga taginabilir operatér terminali anahtarinin kontrolii

Terminalde bulunan 3 konumlu anahtar asagidaki sekilde kullanilir:

A

+ Kkilitli konum & : sadece izleme parametrelerine erisilebilir. Yolverici ¢caligir durumdayken, farkli bir
parametrenin gdsterilmesi segilemez.

« kismen kilith konum & : SEt, PrO ve SUP mend parametrelerine sinirh erigim.

« kilitsiz konum ' :tiim parametrelere erisilebilir.

Uzaga tasinabilir operatér terminali anahtaryla
yolvericiye uygulanan her tirli gosterge sinirlamasi,
yolverici baglantisi kesildikten sonra ve tamamen
kapatildiktan sonra dahi yurtrlikte kalir.

ATS48

9-pinli Sub D

RJ45
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Ayarlar menisi (Set)

Motor anma akimi
In’in ylizdesi olarak akim sinirlam L

Hizlanma rampa suresi

Baslangi¢ yolverme momenti

Fle=le[ e[ ]@

@ @ Y(a;;/:rilgg;a Frenleme Serbest
Durdurma tipi segimi | SFEY r 77777 ‘ e ‘”,‘ b F‘ F

Yaklasik-surekli fren siresi

|:| MenUdeki parametreler
[ Segilebilir

Parametrelere erisim i¢in bkz. sayfa 41.




Ayarlar menisi (Set)

Ayar parametreleri sadece motor durdugunda degistirilebilir.

Kod |Aciklama Ayar araligi Fabrika
ayarlari
In Motor anma akimi 04-13ICL |(1)
Yolverici, motor liggen sargilarina bagl olsa dahi, (PrO menisiinde dLt) gli¢ plakasinda belirtilen
motor anma akimini ayarlayin.
Akimin 0.4 - 1.3 ICL arasinda oldugunu kontrol edin (ICL: yolverici anma akimi)
ILE |Sinirlama akimi In’nin %150 - |In’nin %400’u
700°U (ICL'nin
%500 ile
sinirhidir)
ILt sinirlama akimi, In’nin yiizdesi olarak ifade edilir.
ICL’nin %500’U ile sinirhdir (yolverici anma akimi, bkz. sayfa 9 "Motor-yolverici kombinasyonlari")
Sinirlama akimi= ILt x In.
anek 1:In=22 A, ILt = %300, sinirlama akimi = %300 x 22 A = 66 A
Ornek 2: ATS 48C21Q, ICL =210 Aile
In=195 A, ILt = %700, sinirlama akimi = %700x 195 = 1365,
%500 x 210 = 1050 A ile sinirhidir
ACLC |Hizlanma rampa siresi 1-60sn 15sn

0 ve Tn nominal momenti arasindaki yolverici momentinin yiikselme stiresidir. Ornegin, hizlanmadaki
moment rampasinin egimi

Referans momenti

Tn'nin ylzdesi (%)

100+ ————————————
80 +

\

\

\

60 + \
\

40 + \
\

\

\

Zaman (sn)

0 ACC

(1) Sinif 10 korumali 4 kutuplu, 400 V standart motorun standart degerine karsilik gelen In fabrika ayari
(ATS 48++-Q igin).
NEC standardina uygun, sinif 10 korumali 460 V standart motorun genel degerine karsilik gelen In fabrika
ayari, (ATS 48e++Y icin).
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Ayarlar menisi (Set)

Kod | Aciklama Ayar araligi Fabrika
ayarlari
t 90 | Baglangig¢ yolverme momenti Tn'nin %20
%0-100'U
Yolverme agamalari sirasindaki baglangi¢c moment ayari, nominal momentin %0-100’0 arasinda
ayarlanabilir.
Cn
100 ~
80 ~
60
404
/’/ 20 4
e 0
‘ 0 Acc
St Y | Durdurma tipinin segimi d-b-F -F-

Uc tip durdurma bulunmaktadir:
- d -: Moment kontroliyle yumusak durdurma: Yolverici, ani durdurmadan kaginmak icin rampa

lUzerindeki adim adim yavaglama amaciyla bir motor momenti uygular. Bu durdurma tipi,
pompalarin Uzerindeki kog darbesi riskini azaltir.

- b -: Dinamik frenleme ile durdurma: Yolverici, motora, yiiksek atalet olmasi durumunda motoru
yavagslatacak bir frenleme momenti uygular.

- F -:Serbest durus: Yolverici, motora hicbir moment uygulamaz.

Yolvericinin, "motorda G¢gen baglanmis" olmasi durumunda, sadece F tipi durusa izin verilir.
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Ayarlar menisi (Set)

Kod | Aciklama Ayar araligi Fabrika
ayarlari
dEL[ | Yavaglama rampa siresi 1-60sn 15 sn
Bu parametreye sadece StY= -d- olmasi halinde erisilebilir.
Uygulanan momentten sifir momente gegmek igin 1 - 60 sn arasi bir slire ayarlamak igin kullanilabilir
(= -d-tipi durus uygulandiginda moment rampasinin yavaglama Gzerindeki egimi).
Yavaglamanin ilerleyisini degistirir ve moment referansi egimini degistirerek pompa
uygulamalarindaki hidrolik soklari &nler.
Nominal momentin %’si olarak uygulanan
100 ~
80
60
40 +
20 +
Zaman (sn)
0
dEC ‘
Ed[ | Yavaslama sonunda serbest durus moduna gegis esik degeri | 0-100% 20%

Bu parametreye sadece StY = -d- olmasi ve siriici menusiindeki (drC) CLP parametresinin fabrika
ayarlarinda (On) kalmis olmasi durumunda erisilebilir.

Yavaglamanin baslangicinda, tahmini momentin %0-100’0 arasinda nihai momenti ayarlamak icin
kullanilabilir.

Pompa uygulamalarinda, Edc ile ayarlanan yik seviyelerinin altinda, yavaslama kontrolii gerekli
degildir.

Yavaglama baslangicindaki uygulanan momentin 20’nin altinda, rnegin nominal momentin %20’si,
olmasi durumunda kontrolli yavaglama etkinlestirilmez ve motor serbest durus moduna geger.

Nominal momentin %’si olarak uygulanan moment

100 +

Kontrollli yavaglama sonu

~_ Zaman (sn)

dEC ‘
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Ayarlar menisi (Set)

Kod | Aciklama Ayar araligi Fabrika
ayarlari

br [ | Dahili frenleme moment seviyesi 0-%100 %50

Bu parametreye sadece Sty = -b- olmasi durumunda erisilir.

-b- tipi durus i¢in frenleme siddetini ayarlamada kullanilir.

Frenleme, nominal hizin %20’sine kadar aktiftir. Motorun toplam durusu, motordaki sahte-surekli

akimin enjeksiyon siresi ayarlanarak konfiglre edilir (iki faz tizerinde). Bkz. sonraki parametre EbA..

Motor hizi
100 %
brc=0
brc=100 —
0% ————————————}—— — — N —— — — —
\
0 \
T1 ‘ T2 ‘
Dinamik frenleme Motor durusunun EbA ile ayarlanmasi
siresi

Yaklagik-sirekli enjeksiyon siresi: T2 = T1 x EbA

Not: T1 siresi brC ile belirlenmez. T1, motorun nominal hizin %100’linden %20’sine dlismesi i¢in

gereken saniye olarak suredir (motor ve uygulama 6zelliklerine baglidir).
EbRA | Yaklagik-sirekli frenleme siiresi %20-100 %20

Bu parametreye sadece StY= -b- olmasi durumunda erisilir.
-b- tipi durus igin frenleme sonunda akim enjeksiyon siresini ayarlamada kullanilir.
Dinamik frenleme siresinin (T1) %20-100’0 arasinda ayarlanabilir.

Ornek:

Dinamik frenleme = 10 sn (T1)

Durus suresi 2-10 sn arasi degisebilir (T2)

EbA = 20, 2 sn enjeksiyon suresine karsilik gelir

EbA = 100, 10 sn enjeksiyon siresine karsilik gelir

Fabrika ayari: 20
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Koruma menist (PrO)

Motor termik korumasi

Koruma derecesi 10, 20 v.b. il
@ Alarm Hata Devre disi birakma
Dusiik yukte motorun etkinlestirilmesi | UL L |,,‘ AL A ‘,,‘ A E },,‘ OFF ‘
| o oI}
Nominal momentin %’si olarak P LUl
motor diislik ylk esik degeri L,@,‘,®,J
“ . . . T T |
Motor disik yuk slresi P EUL
|, J
\
Saniye olarak asiri yolverme siiresi (hata) L5
@ @ Alarm Hata Devre disi birakma

Asir ylkte akimin etkinlestirimesi

o/t HALA dEF |- OFF |

Anma akiminin %’si olarak akim
asir yik seviyesi

Akim agiri yik suresi

Faz y6énlnun kabulu, 123, 321

Tekrar kalkis éncesi siire

Faz kaybi esik degeri

PTC problariyla motor izlemenin etkinlestirilmesi

Otomatik tekrar yolverme

Termik durum resetleme

[ Menudeki parametreler
[ ] Segilebilir

Parametre, secime gdre gorinir

Parametrelere erisim icin, bkz. sayfa 41.
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Koruma menist (PrO)

Koruma parametreleri, sadece motor durmugken degistirilebilir.

Kod | Aciklama Ayar araligi Fabrika
ayarlari

EHP | Motor termik korumasi 10

Bkz. "Termk koruma", sayfa 36.
30: sinif 30

25: sinif 25

20: sinif 20 (agir sartl uygulama)
15:sinif 15

10: sinif 10 (standart uygulama)
10A: sinif 10A

2: alt-sinif 2

OFF: korumasiz

uL L | Dugtk yikte motorun etkinlestiriimesi OFF

Motor momentinin, ayarlanabilir tUL stresinden daha uzun sireyle, ayarlanabilir LUL esiginden
dlsik olmasi durumunda:

- ALA: alarm verilir (dahili bayt ve konfigure edilebilir lojik ¢ikis)

- dEF: yolverici kilitlenir ve ULF hatasi gdsterilir

- OFF: korumasiz

T
CnN10% - — — — — — — — — — — — — - —————————————
10 % (histerezis)
LUL /
<tuL tuL
0%t ———————— — — — — f——————— — — — — ] - =
algilama uLL t
LUL | Motor dilgik yik esigi Tn’nin %20- | %60
100’0
ULL=OFF olmas! durumunda bu parametreye erisilemez.
LUL, nominal motor momentinin %20-100’0 arasI ayarlanabilir.
EUL | Motor distk yik stiresi 1-60sn 60 sn

ULL=OFF olmasi durumunda bu parametreye erisilemez.
tUL zaman gecikmesi, motor momenti LUL esik degerinin altina diigmesiyle etkinlesir. Momentin
LUL esik degerini +%10 (histerezis) asmasi durumunda bu deger sifirlanir.

ELS | Asiri uzun yolverme siiresi 10-999 sn OFF
veya OFF

Yolverme suresinin tLS degerini asmasi durumunda, yolverici kilitlenir ve StF hatasi gésterir.
Yolvermenin sona ermesiyle ilgili kosullar: motora sebeke gerilimi uygulanmasi (min. atesleme agisi)
ve motor akiminin 1.3 In degerinden diigiik olmasi.

- OFF: korumasiz

A izleme alarminin (ALA) konfigiirasyonu, bir hata oldugunu gésterir ancak tesisati dogrudan korumaz.
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Koruma menist (PrO)

Kod

Aciklama Ayar araligi Fabrika
ayarlari

Lot

EOL

Akim agin yik etkinlestiriimesi OFF

Bu fonksiyon sadece sabit durumda aktiftir.

Motor akiminin, ayarlanabilir tOL degerinden daha uzun sireyle ayarlanabilir LOC esigini agsmasi
durumunda:

- ALA: alarm verilir (dahili bayt ve konfigure edilebilir lojik ¢ikis)

- dEF: yolverici kilitlenir ve OLC hatasi gésterilir

- OFF: korumasiz

[
300%+——————————————————————

histerezis —
LOC ( )
-10.% ___X I < N

500 +—f/——F————fF —————[———— — - —

algilama  OIL

Akim agin yik esik degeri In'nin %50- | %80
%300°U

OIL=0OFF olmasi durumunda bu parametreye erigilemez.
LOC, motor anma akiminin %50-300'0 arasi ayarlanabilir.

Akim agini yik siresi 0.1-60sn 10sn

OIL=OFF olmasi durumunda bu parametreye erisilemez.
Motor akimi LOC esik deg@erini gegtiginde, tOL zaman gecikmesi etkinlesir. Akim deg@erinin LOC esik
degerinin en az %10 altina digsmesi durumunda sifirlanir (histerezis).

izleme alarminin (ALA) konfigiirasyonu, bir hata oldugunu gésterir ancak tesisati dogrudan korumaz.
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Koruma menist (PrO)

Kod | Agiklama Ayar araligi Fabrika

ayarlari

PHr | Sebeke faz degigsmesine kargi koruma 321veya 123 | yoktur

veya yoktur
Sebeke fazlarinin konfigire edilen sirada olmamasi durumunda yolverici kilitlenir ve PIF hatasi
gosterir.
-321:geri (L3-L2-L1)
-123:ileri (L1 - L2 - L3)
- yoktur: izleme yoktur

EbS | Yolverme dncesi siire 0-999sn 2sn
Motorun asir 1sinmasina neden olabilecek arka arkaya sik yolvermeleri 6nler. Motor, serbest durug
moduna gegctiginde zaman gecikmesi galigir.
2-telli kontrolde, RUN (CALIS) komut girisi halen aktifse, zaman gecikmesinden sonra motora
yeniden yolverilir.
3-telli kontrolde, yeni bir RUN (CALIS) komutu génderilmisse (ylkselme tarafi), zaman
gecikmesinden sonra motora yeniden yolverilir.

Yolverici, zaman gecikmesi sirasinda "tbS" gésterir.

PHL | Faz kaybi esik degeri | 5- %10 %10
Motor akiminin bir fazda 0.5 sn veya her Ug fazda 0.2 sn siireyle bu esik degerinin altina dismesi
durumunda yolverici kilitlenir ve PHF hatasi gsterir.

ICL yolverici anma akiminin %5 - 10°'u arasi ayarlanabilir.

PEC | PTC algilayicilariyla motor izlemenin etkinlestiriimesi | | OFF
Motordaki PTC algilayicilari mutlaka dogru analog girise baglanmalidir. Bu koruma, hesaplanan
termik korumadan bagimsizdir (tHP parametresi). Her iki koruma tipi ayni anda kullanilabilir.

- ALA: alarm verilir (dahili bayt ve atanabilir lojik ¢ikis).
- dEF: yolverici kilitlenir ve OtF hatasi gdsterilir
- OFF: korumasiz

Ar5 | Otomatik tekrar yolaima On - OFF OFF
Hata Uzerine kilitteme sonrasinda hatanin kaybolmasi ve diger isletme kosullarinin izin vermesi
durumunda gergeklestirilir.

Yolvericiye tekrar kalkis i¢in 60 sn araliklarla bir dizi otomatik girisimde bulunulur. 6 deneme
sonrasinda tekrar kalkis gergeklesmemisse, prosedirden ¢ikilir ve yolverici agilip kapanana veya
resetlenene kadar Kilitli kalir (bkz. "Hatalar - olasi sebepleri - diizeltme yéntemleri"). Bu fonksiyona
izin verilen hatalar: PHF, FrF, CLF, USF. Bu fonksiyon aktifse, yolverici hata rélesi aktif kalir. Calistir
komutu verilmis olmalidir.

Bu fonksiyon sadece 2-telli kontrol igin kullanilabilir:
- OFF: Fonksiyon devre digl
- On: Fonksiyon aktif

& istenmeyen yolvermelerin, personel ve ekipmanlar igin higbir sekilde tehlike olugturmadigini

kontrol edin.
r EH | Yolverici tarai>ndan hesaplanan motor termik durumun No - Yes No

resetlenmesi

- NO (yoktur): Fonksiyon devre disi
- YES (vardir): Fonksiyon aktif

& izleme alarminin (ALA) konfigiirasyonu, bir hata oldugunu gdsterir ancak tesisati dogrudan korumaz.
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Gelismis ayarlar meniisi (drC)

Nominal momentin %’si olarak moment limiti

Gerilim arttirma seviyesi

Uggen sargi baglantili yolverici

Kiguk motorda testler

Moment kontroli

Stator kayip kompanzasyonu

Yavaglama kazanci

Kademeli fonksiyonunun etkinlestiriimesi

Sebeke gerilimi (kW cinsinden P’yi hesaplamak igin)

Sebeke frekansi

kWh veya isletim slresi resetleme

Fabrika ayarlarina geri dénus
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Geligmis ayarlar meniisii (drC)

Geligmig ayarlar menlsii parametreleri sadece motor durdugunda degistirilebilir.

Kod | Agiklama Ayar Fabrika
araligi ayarlari
EL | | Moment limiti %10-200 OFF
veya OFF
Yiksek ataletli uygulamalarda regeneratif davranisin énlenmesi igin moment referansini sinirlamak
amaciyla kullanilabilir. tgO = tLI ise sabit momentli yolverme igin kullanilabilir.
- OFF: limit yok
- 10 - 200 arasi: limit, nominal momentin %’si olarak ayarlanir
b5t | Gerilim arttirma seviyesi %50,100 OFF
veya OFF
Bir RUN (CALIS) komutu 100 s siresince etkin durumdaysa ayarlanabilir bir gerilim uygulanabilir.
Bu slre gegtikten sonra, yolverici, ayarlanan baslangic moment degerinden (tqO) baslayarak
standart biir hizlanma rampasi izler.
Bu fonksiyon her turlii "yolverme" momentini énlemek icin kullanilabilir (durdurma veya mekanik
oynama nedeniyle olusan olay).
- OFF: Fonksiyon devre disl
- 50-100: motor anma geriliminin %’si olarak ayarlanabilir
Uyt
%100 p—— Ts
Un
Moment rampasi
%50 T
Un
tq0 ——
\
100 msn t
A Yolvericiye asin gi¢ veriimesi durumunda (Im motor > ATS48), ¢ok yiiksek bir bSt
parametre degeri yolvericinin OCF durumunda agtiriimasina neden olabilir.
dLt | Uggen sargiya baglantili yolverici | on - OFF | OFF

Bu konfigurasyon, yolverici gliciinde, 1.7 degerinde bir gii¢ artisina izin verir ancak frenleme veya
yavaslamaya izin vermez.

- OFF: normal hat momenti

- On: Uggen sargi baglantih motor

In motor anma akimi, motor gl¢ plakasinda belirtilen ile ayni olup, operatér panelinde gésterilen
akim, gii¢ kaynaginin sebeke akimina karsilik gelir. In anma akim degeri (SEt men(si), motor gu¢
plakasinda tg¢gen baglanti igin belirtilen ile aynidir. Yolverici, sargilardaki akimi kontrol etmek igin
dénlsumi kendisi belirler.

Bu parametreye sadece ATS 48:++Q yolvericiler icin erisilebilir.

« Bu fonksiyon ile sadece serbest durug mimkiindur
& + Kademeli yolverme-kaskadlama miimkiin degildir
* On isitma miimkin degildir
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Gelismis ayarlar meniisi (drC)

Kod | Agiklama Ayar araligi | Fabrika
ayarlari
55t | Kigiik motor iizerinde test On-OFF | OFF
Yolvericinin, glicii yolverici anma giictinden ¢ok daha diisiik olan bir motor lizerinde gercgeklestirilen
test veya bakim ortaminda kontrol edilmesi (6zellikle ¢ok yliksek gti¢li yolvericiler).
CLP moment kontrol parametresi otomatik olarak devre disi birakilir.
- OFF: fonksiyon devre disl
- On: fonksiyon aktif
Kumanda gerilimi baglantisi kesiimesiyle SSt, OFF konumuna geger. Bir sonraki enerjilendirmede,
PHF hatasi ve CLP parametresi baglangi¢ konfiglirasyonlarina geri dner.
CLP | Moment kontrolii (kontrol tipi) On-OFF On
- OFF: fonksiyon devre digl
- On: fonksiyon aktif
On konumunda, yolverme ve yavaslama moment rampasini izler.
OFF konumunda, yolverme ve yavaslama gerilim degisimiyle kontrol edilir.
Birden fazla motorun bir yolvericide paralel kullanildigi uygulamalar veya yolverici anma gug
degerine gére gii¢ degeri ¢cok disik olan motorlarin kullanildigi uygulamalar igin gerilim kontroli
onerilir. (Yolvericiyi test etmek igin kiiglik boyutlu bir motorun kullaniimasi) (CLP=OFF).
LSC | Stator kayip kompanzasyonu 0 - %90 %50
Hizlanma asamalarinda (ve StY = -d- ise yavaslama asamalarinda) aktif olan parametre.
Moment salinimi durumunda, cihaz fonksiyonlarini dogru bicimde yerine getirmeye baslayana kadar
bu parametre kademeli olarak azaltiimalidir.
Yolvericinin motor U¢gen sargilarina bagl oldugu veya yliksek kaymaya sahip motorlarin kullanildigi
durumlarda salinim ¢ok yaygindir.
E 1L | Yavaglama kazanci (moment kontrolu igin) %10-50 %40
Bu parametreye sadece CLP=0n ve StY parametresi (SEt Ayarlar menisi)= -d- olmasi durumunda
erigilebilir.
Yavaglama sirasinda dengesizligi ortadan kaldirmak igin kullanilabilir.
Parametre, salinimlara gére ayarlanmalidir.
[5C | Kademeli fonksiyonunun etkinlestiriimesi On-OFF OFF
Bkz. sayfa 35
- On: fonksiyon aktif
- OFF: fonksiyon devre disl
Bu parametreye sadece R1 rélesinin énceden "yalitim rdlesi" fonksiyonuna atanmis olmasi ve
"zorlanmig serbest durus”, "motor i¢gen sargilarina bagli yolverici" ve "6n i1sitma" fonksiyonlarinin
konfigure edilmemis olmasi durumunda erisilebilir.
LI=LIC girigi atanmalidir.
255 motor maksimum.
UL n | Sebeke gerilimi 170-460V | 400V

(ATS48+Q) | (ATS48-Q)
180-790V | 690V
(ATS48+Y) | (ATS48+Y)

Bu parametre harcanan giicii hesaplamak igin kullanilir (SUP menisiindeki LPr ve LAP
parametreleri). Gosterge sadece bu parametrenin dogru bigimde ayarlanmis olmasi durumunda
kesin olur.
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Geligmis ayarlar meniisii (drC)

Kod Aciklama Ayar Fabrika
araligi ayarlari
Fr[ | Sebeke frekansi 50-60- AUt
AUt
- 50: 50 Hz (FrF frekans hatasinin izleme toleransi = £ 20%).
- 60: 60 Hz (FrF frekans hatasinin izleme toleransi = + 20%).
- AUt: FrF frekans hatasi izleme toleransi = £ 5% iken sebeke frekansinin yolverici tarafindan
otomatik olarak taninmasi.
Gug kaynagi olarak bir jeneratér seti kullaniliyorsa, yiiksek toleranslarina gére 50 ve 60 segimi
Snerilir
r Pr | kWh veya igletim siiresinin resetlenmesi n%-APH- no
tr
- no: fonksiyon devre disi
- APH: kWh sifirlanmig
- trE: igletim siresi sifirlanmig
Reset komutu ENT ile teyit edilmelidir. APH ve trE derhal yirirlige girer. Daha sonra parametre
otomatik olarak no durumuna déner.
FCS | Fabrika ayarlarina doniig | no-YES | no

Tum parametrelerin fabrika ayarlarina resetlenmesi icin kullanilr.

- no: fonksiyon devre disi

- YES: fonksiyon aktif, fonksiyonun etkin olmasi igin yaklasik iki saniye basili tutulmasi gerekir.
Gosterge, teyit etmek amaciyla yanip séner. Daha sonra ESC’ye basarak , FCS parametresi
otomatik olarak no degerine resetlenir.

Bu parametre uzaga taginabilir operatdr terminali {izerinden degistirilemez.
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I/O meniisi (10)

LI3 lojik girigin atanmasi

L14 lojik girisin atanmasi

Atanmamis

Zorlanmis serbest durus

@®
Analog ¢ikigin maksimum sinyal ayari “

[ Meniideki parametreler

[ Segilebilir

IZ_TJ Parametre segime gére gorunir
Parametrelere erigim igin bkz. sayfa 41

Not:

Lojik giris RUN (CALIS): atanamaz
Lojik giris STOP (DUR): atanamaz

L IR
Harici hata
Motor &n 1sitma
Lokal kontrol moduna zorlanmig gegi
L s 0ee's Segilebilir
@6 L Tim korumalarin engellenmesi
Motor termik hata resetlenmesi
Kademeli  yolverme  fonksiyonunun
etkinlestiriimesi
L Hatalarin resetlenmesi
T ikinci motor parametreleri
setinin etkinlestiriimesi
On I1sitma seviyesi (6n Isitma e :
it - LIH |
§e9llm|§se) L@ @’J # paramesﬁg‘len:@e
On isitma 6ncesi zaman gecikmesi \ gorindr
0-999 s ~=<!
LO1 lojik ¢ikigin atanmasi
LO2 lojik ¢gikigin atanmasi
Hata rélesi Yalitim rélesi
R1 rélesinin atanmast |-/ -~ /F [T -
R3 rélesinin atanmasi -3
Atanmamig| - 5
Termik alarm motor
Motor enerji -~ 1] Segilebilr
[C](0]
Motor akim alarml
Motor dustik yiik alarml
PTC algilayici alarml
ikinci motor parametreleri setinin etkinlestirimesi
AO analog ¢ikisin atanmasi ED |> ******** i
e Atanmamis
Analog ¢ikisin konfigiirasyonu 0-4 Ocr Motor akimi
. Segilebilir
Ot - Motor momenti ¢

Motor termik durumu
Kosinis ¢

Aktif glic

Yolverici bypass kontaktdr kontrolli: atanamaz (R2)
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I/O meniisi (I/O)

I/O parametreleri sadece motor durmusken degistirilebilir.

Kod | Agiklama Ayar Fabrika
aralig ayarlari

Lojik girigler LIA

LIL

Girise gu¢ verilmisse segilen fonksiyon akiiftir:

- no: atanmamis

- LIA: bir STOP (DUR) komutu alindiktan sonra zorlanmis serbest durus gergeklesir. drC
menUsiindeki CSC parametresi "On" olarak ayarlanmigsa bu segim gériinmez. Serbest durus
konfiglirasyonunu gergeklestirir ancak durusu kontrol etmez.

- LIE: harici hata. Yolvericinin harici bir kullanici hatasini tespit etmesini saglar (seviye, basing, v.b.).

Motor serbest durusa geger ve yolverici ekraninda EtF géruntiler.

- LIH: (1) motor 6n isitma. drC menusiindeki CSC parametresi "On" olarak ayarlanmigsa bu segim

gorinmez. Motorun donmasina veya yogunlasmaya neden olabilen sicaklik dalgalanmalarinin

olusumunu 6nler. Motor durdugunda giris aktifse, ayarlanabilir bir tPr zaman gecikmesinden sonra

ayarlanabilir bir IPr akimi motordan geger. Bu akim, devir yaptirmadan motoru isitir. IPr ve tbr

ayarlanmalidir (asagida agiklanmigtir).

Hiz
\
RUN |
U }
IPr akimi 4\
tbS
tPr |

Girig etkinlestirildiginde ve motor durduktan sonra, tPr ve tbS (PrO menisi) zaman
gecikmeleri gegtikten sonra 6n 1sitma baslar. Giris devre disi birakildiginda, bir RUN (CALIS)
komut iletildiginde veya (DUR) girisi etkinlestirildiginde 6n 1sitma durur.

- LIL: Lokal kontrol moduna zorlanmis gegis. Seri baglanti kullaniliyorsa, sebeke modundan (seri
baglanti Gizerinden kumanda) lokal moda (klemens bloklar! iizerinden kumanda) geger.

- LII: (1)tdm korumalari durdurur. Uyari: Bu kullanim tipi yolverici garantisini gegersiz kilar. Acil
durumda yolvericiyi fazla ¢alistirmak igin kullanilir (6rnegin duman bosaltma sistemi).

- LIt: motor termik hata resetlemesi

- LIC: Kademeli fonksiyonun etkinlestirilmesi. Bu durumda, motor termik korumasi devre disi
birakilir ve R1 rélesi yalitim rélesi olarak atanmalidir. Birkag benzer motorun ayni yolverici ile
birbiri ardina ve yolverilmesi ve yavaslatiimasi i¢in kullanilabilir (bkz. Uygulama diyagrami).

- LIr: resetlenebilen hatalari resetler.

- LIS: Ikinci motor parametreleri setinin etkinlestiriimesi. Tek bir yolverici ile iki farkli motorun arka
arkaya veya iki farkl konfigtirasyonlu bir motorun yolverilmesi ve yavaslatiimasi igin
kullanilabilir.

(1) Bu atamanin devreye girmesiigin 10 sn streyle ENT'yi basili tutmak gerekir (gdsterge ekrani yanip sénerek
teyit eder).
Bu parametre, uzaga taginabilir operatdr paneli Gizerinden modifiye edilemez.
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I/O meniusu (10)

Kod | Agiklama Ayar araligi | Fabrika
ayarlari
1P+ | Onsitma seviyesi 0...%100 %0
Bu parametre, LI3 veya LI4, LIH: motor 6n 1sitma fonksiyonuna atandiktan sonra gortnQr. On isitmal
akimini ayarlamak icin kullanilabilir. Akim seviyesini ayarlamak i¢in gercek degerli akim okuma
ampermetresi kullaniimalidir.
In parametresi, IPr akimi tizerinde etkili degildir.
EPr | Onisitma éncesi zaman gecikmesi 0...999 dk 5dk
Bu parametre, LI3 veya LI4, LIH: motor 6n 1sitma fonksiyonuna atandiktan sonra gérinir. Giris
etkinlestirildikten ve tPr ve tbS zaman gecikmeleri (PrO menisi) gegtikten sonra 6n isitma baslar.
L0 ! | Lojik cikiglar tAl
Lae ml
- no: atanmamistir.
- tAl: motor termik alarmi. Bkz. sayfa 36.
- rnl: motor enerjili (motorda akim olabilecegini gésterir).
- AlL: motor akim alarmi (PrO menustindeki OIL esik degeri ve tOL siresi asiimistir). Bkz.
"Fonksiyon sadece sabit durumda etkinlesir", sayfa 51.
- AUL: Motor disiik yiik alarmi (PrO meniisiindeki LUL esik degeri ve tUL siiresi agiimigtir). Bkz.
sayfa 50.
- APC: motor PTC algilayici alarmi. Bkz. "PTC algilayicilariyla motor izlemenin etkinlestiriimesi®,
sayfa 52.
- AS2: ikinci motor parametreleri seti etkinlestiriimistir. Bkz. LIS "Lojik girisler", sayfa 58.
rl R1 rélesi rlF
- r1F: hata rélesi: R1 rdlesi yolvericiye gig verildiginde etkinlesir (minimum CL1/CL2 kontrold). Bir
hata meydana geldiginde ve motor serbest durus moduna gegtiginde R1 rélesi devre digi kalir.
Otomatik tekrar yolverme fonksiyonunun etkinlestiriimesiyle ilgili 6zel duruma ve Hatalar - olasi
nedenler - ¢cézumleri bdlimlerine bakiniz.
-ril: Yahtim rélesi: R1 rélesi RUN (CALIS) ve STOP (DUR) komutlari temelinde hata kontaktériini
kontrol etmek ve hatalari géstermek tzere tasarlanmistir. R1 rélesi, RUN (CALIS) komutuyla
(veya bir &n 1sitma komutu etkinlestirilir). Frenleme veya yavaslama sonunda veya bir STOP
(DUR) komutu sonrasi motor serbest durus moduna gegtiginde devre disi kalir. Ayrica, bir
hata meydana geldiginde de devre disi kalir. Bu noktada motor, serbest durus moduna geger.
+3 | R3rolesi | | ml
- no: atanmamistir.
- tAl: motor termik alarmi. Bkz. sayfa 39.
- rnl: motor enerjili (motorda akim olabilecegini gésterir).
- AlL: motor akim alarmi (PrO menustindeki OIL esik degeri ve tOL siresi asiimistir). Bkz.
"Fonksiyon sadece sabit durumda etkinlesir", sayfa 51.
- AUL: motor dusik yik alarmi (PrO menusiindeki LUL esik degeri ve tUL siresi asiimistir). Bkz.
sayfa 50.
- APC: motor PTC algilayici alarmi. Bkz. "PTC algilayicilaryla motor izlemenin etkinlestiriimesi”,
sayfa 52.
- AS2: ikinci motor parametreleri seti etkinlestirilmistir. Bkz. LIS "Lojik girigler”, sayfa 58.
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I/O menusu (10)

Yolverme sonu R2 rélesi (atanamaz)

Yolverme sonu R2 rélesi, yolverici enerjilendirildiginde, hicbir hata yokken ve motor yolverme asamasini
tamamladiktan sonra etkinlesir. Bir durdurma talebi veya hata lzerine devre digi kalir. Bir adet normalde agik
konta@i (N/A) bulunur.

Yolverme asamasinin sonunda ATS 48'i bypasslamak igin kullanilabilir.

Kod Aciklama Ayar araligi | Fabrika
ayarlari
RO Analog ¢ikis OCr

- no: atanmamistir

- OCr: motor akimi

- Otr: motor momenti

- OtH: motor termik durumu
- OCO: kosinis ¢

- OPr: aktif gli¢

0 4 | AO gikisindan kaynaklanan sinyal tipinin konfiglirasyonu | 020 - 420 | 020

- 020: 0 - 20 mA sinyal
- 420: 4 - 20 mA sinyal

ASC | Analog ¢ikis maksimum sinyallerin éigcek ayar | 50... 500% | 200

Konfigiire edilen parametrenin anma degerinin veya kosinis g i¢in 1’in ylzdesi olarak.
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2. motor parametreleri meniisii (St2)

1. ve 2. motor parametreleri lojik giris (LIS) ile segilir. Segilen motor parametreleri hesaba katilir:

Motor anma akimi | e Sonraki hizlanmada
rri

Sinirlama akimi L2 | Aninda
Hizlanma rampa siiresi | AC 2 | Sonraki hizlanmada

ilk yolverme momenti | | = | Sonraki hizlanmada

Yavaglama rampa suresi i dEFE 2 i Sonraki yavaslamada
,,,,, ————

Yavaglama sonunda serbest s ;,"_,”} Sonraki yavaglamada

durus moduna gegis esik degeri LEec

Maksimum moment sinirlama Aninda

B

Yavaslama kazanci Sonraki yavaslamada

[ Menideki parametreler

[ 1 Parametreler, se¢ime ve SET menisiinde StY atamasina gére gérinir.
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2. motor parametreleri meniisii (St2)

Bu menii sadece bir lojik girigin, /0O menisiinde ikinci motor parametreleri setini (LIS) etkinlestirmek lizere
atanmasi durumunda gériinir.

Kod [ Agiklama Ayar Fabrika
araligi ayarlari
In2 | Nominal motor akimi 0.4..1.3 (1)

ICL

Yolverici motor Gggen sargilarina bagli olsa bile, gu¢ plakasinda gosterilen motor anma akim degerini

ayarlayin (PrO).

Akim degerinin 0.4 - 1.3 ICL arasi oldugunu kontrol edin (ICL: yolverici akim degderi). Bkz. "Yolverici-|

motor kombinasyonlar”, sayfa 9.

IL¢ | Simirlama akimi 150... % 400 In

% 700 In,
ICL’nin
%500 ile
sinirhdir

IL2 sinirlama akimi, In2’nin yiizdesi olarak ifade edilir.

ICL’nin %500°G ile sinirlanmistir (yolverici anma degeri, Bkz. "Yolverici - motor kombinasyonlari,

sayfa 9).

Sinirlama akimi = IL2 x In2

Ornek 1: 2 = 21 A, IL2 = %300, sinirlama akimi = %300 x 22 A = 66 A

Ornek 2: ATS 48C21Q, ICL =210 A

In2 =195 A, IL2 = %700, sinirlama akimi = %700 x 195 = 1365,
%500 olarak sinirlidir = %500 x 210 = 1050 A
AL | Hizlanma rampa siiresi 1...60sn 15sn

0 ile Tn anma momenti arasinda yolvericinin yikselme suresidir, érnegin hizlanmadaki moment
rampasinin egimidir.

Referans momenti

Tn’nin ylzdesi (%)

1004+ ——————"——————

80 1

40 +

20 +
Zaman (sn)

0 AC2

(1) In2’nin, sinif 10, 4 kutuplu, 400 V standart motorun genel degerine karsilik gelen fabrika ayari (ATS 48++-Q

icin).

In2’nin, NEC standardina gére sinif 10, 460 V standart motorun genel degerine karsilik gelen fabrika ayari
(ATS 48e++Y igin).
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2. motor parametreleri meniisii (St2)

Kod Aciklama Ayar Fabrika
araligi ayarlari
t£92 | Baglangi¢ yolverme momenti 0... %100 | %20
Tn
Yolverme agamasi sirasindaki baslangi¢ moment ayari anma momentinin %0 - 100’U arasi
ayarlanabilir.
Cn
100 +
80
60
40,7
201
/// 0 Zaman (sn)

0 AC2

dEZ | Yavaglama rampa siresi 1..60s 15s

Bu parametreye sadece StY = -d- olmasi durumunda erisilebilir.

Uygulanan momentin sifir momente (= -d- durdurma uygulandiginda yavaslamadaki moment
rampasinin egimi) gegis yapmak tzere 1-60 sn arasi bir sure ayarlamak igin kullanilir.
Yavaglamanin ilerlemesini ve referans momentinin egimini degistirerek pompa uygulamalarinda
hidrolik soklari 6nler.

Anma momentinin %’si olarak tahmini moment
100 -

80
60 +

40+

Zaman
(sn)

dE2
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2. motor parametreleri meniisii (St2)

Kod | Agiklama Ayar Fabrika
araligi ayarlari
EdZ | Yavaglama sonunda serbest durus moduna gegis esigi 0...%100 %20
Bu parametreye sadece StY = -d- olmasi ve suricu menusundeki (drC) CLP parametresinin fabrikal
ayarlarinda (On) kalmis olmasi durumunda erisilebilir.
Yavaslamanin baslangicinda, uygulanan momentin %0-100’U arasinda nihai momenti ayarlamak igin|
kullanilir.
Pompa uygulamalarinda, Ed2 ile ayarlanan yik seviyelerinin altinda, yavaslama kontroll gerekli
degildir.
Yavaglama baslangicindaki tahmini momentin 20°'nin altinda, érnegin nominal momentin %20’si,
olmasi durumunda kontrolli yavaslama etkinlestiriimez ve motor serbest durus moduna gecer.
Nominal momentin %’si olarak hesaplanan moment
100 +
80
60
40 Kontrolli yavaglama sonu
Ed2
0l F2
~
>~ Zaman (sn)
0 T
dE2
L2 | Maksimum moment siniri 10...%200 | OFF
veya OFF
Yiksek ataletli uygulamalarda rejeneratif davranmanin énlenmesi icin moment referansini
sinirlamak amaciyla kullanilabilir. tq2 = tLI ise sabit momentli yolverme igin kullanilabilir.
- OFF: limitsiz
- 10 - 200: limit, nominal momentin %’si olarak ayarlanir
E 12 | Yavaglama kazanci (moment kontroli icin) | 10...%50 | %40
Bu parametreye sadece CLP = On ve StY parametresi (SEt ayarlar menisu) = -d- olmasi durumunda
erisilebilir.
Yavaglama sirasinda dengesizligi ortadan kaldirmak igin kullanilabilir.
Parametre, salinimlara gére ayarlanmalidir.
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Haberlesme meniisii (COP)

Yolverici adresi

Haberlesme hizi

Haberlesme formati

Seri baglanti zaman ayari

Uzaga tasinabilir operatér paneli veya
yazillm ile haberlesme baglantisinin
konfiglirasyonu

®®
@ ®
(o]
®®
[o-]
®®
[cir)

@®
[Pce]

[ Menlideki parametreler
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Haberlesme meniisii (COP)

Haberlesme meniisii parametreleri, sadece motor durdugunda degistirilebilir.

Dahili protokol olarak Modbus kullanilir.

Kod | Agiklama Ayar araligr | Fabrika
ayarlari
Add | Yolverici adresi, RS485 seri baglanti ile 0... 31 0
Ebr | kpsb olarak haberlegsme hizi 4.8-96 - 19.2
19.2
FOr | Haberlesme formati 8n1
801: 8 data bits, odd parity, 1 stop bit
8E1: 8 data bits, even parity, 1 stop bit
8n1: 8 data bits, no parity, 1 stop bit
8n2: 8 data bits, no parity, 2 stop bits
ELP | Seribaglanti zaman ayari (1) 0.1..60sn [ 5sn
PLt | Uzagatasinabilir operatér paneliile haberlegsme icin seri baglantinin OFF

konfigiire edilmesi

On: fonksiyon aktif. Uzaga taginabilir operatdr paneli ile haberlesme
amaclyla yolvericiyi gegici olarak konfigire eder (tbr ve FOr)

OFF: fonksiyon devredigi

Kumanda gerilimi baglantisi kesildikten sonra PCT, OFF duruma
geger.

Bir sonraki enerjilendirme sirasinda tbr ve FOr parametreleri ilk
konfiglirasyonlarina geri déner.

A (1) Ayarlanan zamanin, makinenin giivenli galismasini engellemeyecegini kontrol edin.
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Gosterilen parametre meniisi (SUP)

Kosinis ¢ r L—,El
% olarak motor termik durumu E E
Motor akimi L /_‘Zl
Son resetten sonra galisma siresi E_’Zl
% olarak aktif guc L ;:Zl

% olarak motor momenti LEr- |

Gegerli durum gésterimi

(ACC, rUn, dEC, v.b.) EER |

Tespit edilen son hata L FE |

Faz donis yoénd, 1-2-3 - —
veya 3-2-1 FHE |
Klemens blogu kilit kodu Cod

[—] Meniideki parametreler

kW olarak aktif gli¢ LAFP | drC menusiinde ULn'yi ayarlayin
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Goriintllenen parametre meniisi (SUP)

Gosterilecek parametre, motor durdugunda veya galigirken degistirilebilir.
Fabrika ayarlari motor akimini gdsterir (parametre LCr).
Segilen gésterge asagidaki sekilde kaydedilir:
- ENT tusuna bir kez basarak: gegici se¢im, sonraki enerjilenmede silinir
- ENT tusuna 2 saniye sireyle basarak: gésterge yanip soner, se¢im kalici olur ve degistirilemez.

Kod [ Agiklama Birim
£05 | Kosinis ¢ 0.01
EHr | Motor termik durumu %
%0-125 arasi degisir
%100 degeri ayarlanan In akiminin anma termik durumuna karsilik gelir

LLr | Motor akimi A veya kA
999 A’e kadar amper olarak (6rnekler: 01.5 = 1.5 A; 15.0 = 15 A; 150 = 150 A)

1000 A’'den baglayarak kiloamper olarak (6rnekler: 1.50 = 1500 A; 1.15 = 1150 A)

rnt | Son resetlemeden sonra saat olarak galigma siiresi. h veya kh
999 saate kadar saat olarak (6rnekler: 001 = 1 saat; 111 = 111 saat)

1000-65535 arasi kilo-saat (6rnekler: 1.11 = 1110 saat; 11.1 = 11100 saat)

65535 saat Uizeri (65.5) icin gosterge sifirlanir.

Calisma suresi motor durmadigi zaman, 6rnegin tristorler ateslendiginde (isitma,
hizlanma, sabit durum, yavaslama, frenleme) ve sirekli bypass ¢alismasinda sayilir.
Saat sayac, haberlesme lizerinden seri modda veya motor durmus haldeyken terminal
Uzerinden resetlenebilir. Kumanda bdlimi enerjisi kesildiginde, saat sayaci
EEPROM'da kaydedilir.

LPr | Aktif giig %
%0-255 arasi degisir
%100 degeri anma akiminda ve tam gerilimde gtice karsilik gelir.

LEr | Motor momenti %
%0-255 arasi degisir
%100 degeri anma momentine karsilik gelir.

LAP | kW olarak aktif gli¢ kW
Bu parametre i¢in, drC menusiinde ULn sebeke geriliminin tam degerinin konfigiire
edilmesi gerekir.

EERA | Gegerli durum gostergesi:

- nLP: RUN (CALIS) komutsuz ve enerji verilmemis yolverici
- rdY: RUN (CALIS) komutsuz ve enerji verilmis yolverici
- tbS: yolverme zaman gecikmesi gegmemistir
- ACC: hizlanma devam ediyor
- dEC: yavaglama devam ediyor
- rUn: sabit durum galismasi
- brL: frenleme devam ediyor
- CLI: yolverici akim sinirlama modunda
- nSt: seri baglanti ile zorlanmis serbest durus
LFE | Tespit edilen son hata (bkz. sayfa 72).
Higbir hata kaydedilmemisse, ekranda n O F gosteriler.
PHE | Yolvericiden goriilen faz donisg yénii
- 128:ileri (L1 -L2-L3)
- 321:geri (L3-L2-L1)
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Gérintilenen parametre meniisi (SUP)

Kod | Agiklama

COd | Terminal kilitleme kodu
Bir erisim kodu kullanarak yolverici konfiglirasyonunun korunmasini saglar.

A Dikkat: Bir kod girmeden dnce, unutmayacak sekilde not almay unutmayin.

» OFF: erigim kilit kodu yoktur

- Erigimi kilitlemek i¢in bir kod girin (2-999). Gdsterilen deger A kullanilarak artirilabilir. ENT

tusuna basin. Parametrelerin kilitiendigini géstermek tzere ekranda "On" gorindr.
+ On: erisim bir kod tarafindan kilitlenmistir (2-999).

- Erigim kilidini agmak igin kodu girin (Gosterge, a kullanilarak artirilabilir) ve ENT tusuna basin.
Kod ekranda kalir ve erisim bir sonraki enerjilenmeye kadar agiktir. Bir sonraki glic vermede
parametre erisimi yeniden kilitlenir.

- Yanhs bir kod girildiginde, gésterge ekrani "On" olarak degisir ve parametreler kilitli kalir.

« XXX: parametre erisim kilidi agiktir (kod ekranda kalir).

- Parametre kilidi agikkan kilitlemeyi yeniden etkinlestirmek i¢in ¥ butonunu kullanarak "On"
konumuna geri déniin ve ENT tusuna basin. Parametrelerin kilitlendigini géstermek lizere
ekranda "On" gérindr.

- Parametre kilidi agikken yeni bir kodla erigimi kilitlemek igin yeni bir kod girin (A veya v
tuslarini kullanarak gdstergeyi degistirebilirsiniz) ve ENT tusuna basin. Parametrelerin
kilitlendigini gbstermek lzere ekranda "On" gérlndr.

- Parametre kilidi agikken kilitlemeyi silmek igin v tusunu kullanarak "OFF" konumuna geri
déniin ve ENT tusuna basin. Ekranda "OFF" kalir. Parametre kilidi agilir ve bir sonraki
yolvermeye kadar Kilit agik kalir.

Bir kod kullanarak erisim kilitlendiginde, sadece izleme parametrelerine erisilebilir ve sadece gegici parametre
segimi gosterilir.
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Uyumluluk tablosu

Uygulama fonksiyonlari segimi, belirli fonksiyonlar arasindaki uyumsuzlukla sinirlidir. Bu tabloda verilmeyen
fonksiyonlar ile diger fonksiyonlar arasinda uyumsuzluk yoktur.

Fonksiyonlar

Dinamik frenlemeli durdurma
Zorlanmis serbest durus

Yumusak durdurma

Termik koruma

"Motordaki Gicgen sargiya" baglanti

Motor faz kaybi
Kiglk motorda test
Kadameli yolverme

On I1sitma

Yumusak durdurma

Dinamik frenlemeli durdurma

Zorlanmis serbest durus

Termik koruma

Motor faz kaybi

"Motordaki Ui¢gen sargiya " baglanti

Kii¢iik motorda test

Kademeli yolverme

On isitma

)

Uyumlu fonksiyonlar
Uyumsuz fonksiyonlar

Onemsiz

(1) Motor faz kaybi tespit edilememistir

(2) Motorun 6n i1sitmasi sirasinda termik koruma saglanamaz. IPr &n isitma akimini ayarlayiniz.




Bakim

Servis
Altistart 48 icin koruyucu bakim yapilmasi gerekli degildir. Ancak asagidakilerin dlzenli olarak
gercgeklestirimesi 6nerilir:

- Baglantilarin durumu ve sikiliginin kontrol edilmesi

- Cihaz gevresindeki sicakligin kabul edilir bir seviyede ve havalandirmanin etkili olmasinin saglanmasi

(fanlarin ortalama servis 6mri: galisma kosullarina bagli olarak 3-5 yil).
- Gerekirse sogutma gévdesindeki tozlarin alinmasi

Bakim destegi

Kurulum veya calistirma sirasinda bir sorunla karsilasildiginda ¢alisma ortami, bakim ve baglantilarla ilgili
oOnerilere uygun hareket edildiginden emin olunmalidir.

Tespit edilen ilk hata bellege alinir ve ekranda gosterilir: yolverici kilitlenir ve R1 ve R2 réleleri atandiklari
fonksiyona gore durum degistirir.

Hatanin giderilmesi

Resetlenemeyen bir hata durumunda yolvericiyi kapatin.

Gosterge ekranindaki goriintliniin tamamen kaybolmasini bekleyin.
Duzeltilecek hatanin nedenini bulun.

Gug kaynagini yenileyin: hata giderilmigse, hatayi siler.

Bazi durumlarda, otomatik tekrar yolverme fonksiyonu programlanmissa, hata kaybolduktan sonra otomatik
tekrar yolverme gergeklesebilir.

izleme menisii

Yolverici durumu ve akim degerlerini géstererek hatalarin énlenmesi ve nedenlerinin bulunmasi igin kullanilir.

Yedek pargalar ve onarim

Schneider Electric Satis Sonrasi Hizmetlere bagvurunuz.
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Hatalar - olasi sebepleri - ¢ozimleri

Genel kural olarak, yolverici baglatildiginda bir sorunla kargilagildiginda fabrika ayarlarina dénmeniz ve ayar
adimlarini yeniden tekrarlamaniz onerilir.

Yolverici yolvermiyor, hata gésterilmiyor

» Gosterge yoktur: CL1/ CL2 kumanda kaynaginda enerji oldugunu kontrol edin (bkz. sayfa 24).
» Gosterilen kodun yolvericinin normal durumuna karsilik gelmedigini kontrol edin. (bkz. sayfa 42).
* RUN (GALIS), STOP (DUR) komutlarinin olup olmadigini kontrol edin (bkz. sayfa 35).

Resetlenemeyen hatalar

Bu tip bir hata gériindiglnde yolverici kilitlenir ve motor serbest durus moduna geger.

Sinyalleme:

+ R2 yolverme sonu rdlesinin agiimasi

+ R1 rélesinin agiimasi (yolverici kilitlendikten sonra)

+ Ekraninda hata kodu yanip séner

+ Son 5 hata saklanir, PowerSuite yaziliminda goérullr

Tekrar yolverme kosullari:
+ Hata nedenlerinin kaybolmasi
+ Kumanda gli¢ kaynaginin baglantisinin kesilmesi ve yeniden baglanmasi

Hata Olasi sebep Duzeltme ydntemleri
InF Dahili hata Kumanda gti¢ kaynagi baglantisini kesin
ve yeniden baglayin. Hata devam ederse
Schneider Electric Satis Sonrasi
Hizmetlere bagvurunuz.
ocCF Asin akim: Yolvericinin enerjisini kesin
« yolverici ¢ikisinda kisa devre + Baglanti kablolarini ve motor yalitimini
« dahili kisa devre kontrol edin
* bypass kontaktéri sikismis « Tristorleri kontrol edin
« yolvericide asir gii¢ + Bypass kontaktériinu kontrol edin
(kontak sikismistir)
+ drC menusindeki bSt parametre
degerini kontrol edin, sayfa 54
PIF Faz dénmesi iki sebeke fazini ters gevirin veya PHr =
Sebeke faz yoni, koruma menisiinde no olarak ayarlayin
PHr ile yapilan segime uygun degildir.
EEF Dahili bellek hatasi Kumanda gli¢ kaynag@i baglantisini kesin
ve yeniden baglayin. Hata devam ederse
Schneider Electric Satis Sonrasi
Hizmetlere bagvurunuz.
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Hatalar - olasi sebepleri - ¢oziimleri

Nedenleri bulunup ortadan kaldirildiktan sonra resetlenebilen hatalar
Bu tip bir hata meydana geldiginde yolverici kilitlenir ve motor serbest durus moduna geger.

Sinyalleme:

» R2 yolverme sonu rélesinin agiimasi.

+ Yahtim rélesi olarak atanmasi durumunda R1 rélesinin agiimasi.
+ Hata varoldugu slirece hata kodu ekranda yanip séner.

+ Son 5 hata saklanir, PowerSuite yaziliminda gordlUr.

Tekrar yolverme kosullari:

+ Hata nedenlerinin kaybolmasi.

+ 2-telli kontrolde, RUN (CALIS) komutu CALIS girisinde tutulmalidir.

« 3-telli kontrolde, GALIS girisinde yeni bir RUN (GALIS) komutu gerekir (egik ug).

Hata Olasi sebep Duzeltme ydntemleri
CFF Enerji verme sirasinda gegersiz » drC hiz kontrol cihazi menisiinde
konfiglirasyon fabrika ayarlarinin dénin.
 Yolvericiyi yeniden konfigiire edin.
CF I Gegersiz konfigiirasyon + Onceden yiiklenen konfigiirasyonu
Seri baglanti Gzerinden yolvericiye kontrol edin.
ylklenen konfiglirasyon uyumsuzdur. + Uyumlu bir konfiglrasyon yukleyin.

73



Hatalar - olasi sebepleri - ¢ozimleri

Resetlenebilen ve otomatik tekrar yolvermeye neden olan hatalar (1)
Bu tip bir hata meydana geldiginde yolverici kilitlenir ve motor serbest durus moduna geger.

Sinyalleme:

* R2 yolverme sonu rélesinin agilmasi
« yalitim rélesi olarak atanmasi durumunda R1 rélesinin agiimasi. Hata rélesi olarak atanmigsa R1 kapali kalir

(bkz. sayfa 59).

+ Hata varoldugu sirece hata kodu ekraninda yanip séner
+ Son 5 hata saklanir, PowerSuite yaziliminda goérillr

Otomatik tekrar kalkigl hatalar i¢in tekrar kalkis kosullari (sadece 2-telli kontrol igin):

+ Hata nedenlerinin kaybolmasi

+ CALIS girisinde RUN (CALIS) komutu kalmasi

+ 60 saniyelik araliklarla 6 tekrar kalkig girisiminde bulunulur. Altinci girisimde hata devam ederse, manuel
resetleme gerekecek sekilde cihaz hataya geger (bir sonraki sayfaya bakiniz) ve hata rélesi olarak atanmasi
durumunda R1 rélesi agilir.

Bu hata drC gelismis ayarlar menisiinde
FrC parametresinden konfigiire edilebilir.

Hata Olasi sebep Diizeltme ydntemleri
PHF Sebeke faz kayb! - Sebekeyi, yolvericiye olan baglantiyi ve
sebeke ve yolverici arasinda bulunan
yalitim cihazlarini (kontaktér, sigortalar,
devre kesici, v.b.) kontrol edin.
+ Motor baglantilarini ve motor ile yolverici
Motor faz kaybi N ) arasinda bulunan yalitim cihazlarini
Motor akimi, 0.5 sn sireyle bir fazda veya |  (kontaktor, devre kesici, v.b.) kontrol edin.
0.2 sn sureyle ¢ fazda, PHL ayarlanabilir . Motor durumunu kontrol edin.
esik degerinin altina diismusse cihaz « PHL parametresinin konfigiirasyonunun
hataya geger. Bu hata, PrO koruma kullanilan motora uyumlu oldugunu kontrol
menusinde PHL parametresinden edin.
konfigure edilebilir.
FrF Sebeke frekansi tolerans digi + Sebekeyi kontrol edin.

FrC parametresi konfiglirasyonunun
kullanilan sebekeye uyumlu oldugunu
kontrol edin (6rnegin jeneratér seti).

Asagidaki hatalar igin tekrar yolverme:
» Hata nedenlerinin kaybolmasi

* RUN (GALIS) komutunun saklanmasi (sadece 2-telli kontrol)

Hata Olasi sebep Diizeltme ydntemleri

USF RUN (CALIS) komutunda gii¢ kaynag + Glg kaynag devresini ve gerilimini kontrol
hatasi edin

CLF Kumanda enerii hatasi + 200 ms’den fazla stireyle CL1/CL2 kaybi

(1) Eger otomatik tekrar yolverme fonksiyonu segilmediyse, bu hatalarin tekrar yolverme kosullari ve
sinyalizasyon i¢in sayfa 75’e bakiniz.
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Hatalar - olasi sebepleri - ¢oziimleri

Manuel olarak resetlenebilen hatalar
Bu tip bir hata meydana geldiginde yolverici kilitlenir ve motor serbest durus moduna geger.

Sinyalleme:

* R2 yolverme sonu rélesinin agilmasi

+ R1 rélesinin agilmasi

+ Hata varoldugu siirece hata kodu ekranda yanip séner
+ Son 5 hata saklanir, PowerSuite yaziliminda goériltr

Tekrar yolverme:

+ Hata nedenlerinin kaybolmasi

+ Hatay resetlemek igin bir RUN (CALIS) komutu (2 veya 3-telli kontrol, CALIS girisinde egik ug) gerektirir. (1)

+ Motora tekrar yolverme igin baska bir RUN (CALIS) komutu (2 veya 3-telli kontrol, CALIS girisinde egik ug)
gerektirir.

Hata Olasi sebep Dizeltme yontemleri

SLF Seri baglanti hatasi » RS485 baglantisini kontrol edin.

EEF Harici hata » Sebep olan hatayi kontrol edin.

SEF Asirn uzun yolverme suresi » Mekanizmay! kontrol edin (asinma, mekanik

oynama, yaglama, tikaniklik, v.b.).

* PrO menusindeki tLs ayarini kontrol edin,
sayfa 40.

* Yolverici-motor boyutlarini mekanik
standartlara gére kontrol edin.

oLt Akim agin yiklemesi + Mekanizmay! kontrol edin (aginma, mekanik
oynama, yaglama, tikaniklik, v.b.).

» Pro menisiindeki LOC ve tOL
parametrelerinin degerini kontrol edin,
sayfa 41.

OLF Motor termik hatasi + Mekanizmayi kontrol edin (aginma, mekanik
oynama, yaglama, tikaniklik, v.b.).

+ Yolverici-motor boyutlarini mekanik
standartlara gére kontrol edin.

» Sayfa 40 PrO menisindeki tHP
parametresinin ve sayfa 35 SEt menisiindeki
In parametresinin deg@erini kontrol edin.

* Motor yalitimini kontrol edin.

» Tekrar yolvermeden énce motorun
sogumasini bekleyin.

OHF Yolverici termik hatasi « Mekanizmay! kontrol edin (asinma, mekanik
oynama, yaglama, tikaniklik, v.b.).

* Yolverici-motor boyutlarini mekanik
standartlara gére kontrol edin.

+ Fanin ¢alismasini kontrol edin (ATS48 icin
kullanilmigsa), hava akiminin engellenmemis
oldugunu ve sogutma gévdesinin temiz
oldugunu kontrol edin. Montaj énerilerine
uyulup uyulmadigini kontrol edin.

+ Tekrar kalkistan énce ATS48'in sogumasini
bekleyin.

(1) LI, "hata resetleme (LIr)" fonksiyonu icin atanmigsa RUN (CALIS) komutunda resetleme gerceklesmez.
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Hatalar - olasi sebepleri - ¢ozimleri

Manuel olarak resetlenebilen hatalar

Hata

Olasi sebep

Dizeltme yontemleri

OtF

PTC algilayicilan tarafindan tespit edilen
motor termik hatasi

Mekanizmayi kontrol edin (asinma,
mekanik oynama, yaglama, tikaniklik,
v.b.).

Yolverici-motor boyutlarini mekanik
standartlara gére kontrol edin.

Sayfa 42 PrO menUslindeki PtC ayarinin
degerini kontrol edin.

Tekrar yolvermeden dnce motorun
sogumasini bekleyin.

ULF

Motor digiik yik

Hidrolik devresini kontrol edin

Sayfa 40 Pro koruma menisiindeki LUL
ve tUL parametrelerinin degerlerini
kontrol edin

Sabit durumda Kkilitli rotor

Bu hata sadece yolverici
kontaktorli sabit durumda aktiftir.
Bir fazdaki akim 0.2 sn sireyle 5 In
degerine esit veya bundan biy(kse tespit
edilir.

bypass

Mekanizmay! kontrol edin (asinma,
mekanik oynama, yaglama, tikaniklik,
v.b.).

Lojik giris kullanarak hatalarin resetlenmesi

LI lojik girisi "motor termik hatasi resetleme” veya "resetlenebilir hatalari resetleme" olarak konfigire edilmisse,
asagidaki kosullarin yerine getiriimesi gerekir:
+ Ll lojik girisi Uizerine bir darbe

+ 2-telli kontrolde, CALIS girisinde bir RUN (CALIS) komutu bulunuyorsa motora yeniden yolverilir
+ 3-telli kontrolde, CALIS girisinde bir RUN (CALIS) komutu verilmigse motora yeniden yolverilir.
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Konfiglirasyon / Ayarlar tablolari

TS 48 YOIVEIICI. . euvenveneereereeteeteeteetestesteseeseeseeseetestesseseeseeseeseaseetessessessenseseeseeseesesse s entenseneeseeseeseesentensenseseeseeneenensen
Musteri kimlik no (varsa)..
EFISIM KOAU (VAISA)....eivereieicieee ettt st

Ayarlar meniisi

Koruma menusi

PrO

Kod Fabrika ayari Musteri ayari Kod Fabrika ayari Musteri ayari
In (1) dEL 15sn
ILE %400 EdC %20
ACC 15sn brl %50
k40 %20 EbA %20
SEY -F-
Gf'jlge!_i kutuplardaki parametreler, ilgili fonksiyonlarin konfiglire edilmis olmasi durumunrda
gorindr.

(1) Yolverici anma degerine baglidir

Kod Fabrika ayar Musteri ayar Kod Fabrika ayar Mdusteri ayari

EHP 10 EOL 10.0

ULt OFF PHr no

Lut %60 EbS 2sn

EUL %60 PHL %10

ELS OFF PEL OFF

oIt OFF RrS OFF

Loc %80 rkH no
Q@Ige!j kutulardaki parametreler, ilgili fonksiyonlarin konfigiire edilmis olmasi durumunda
gorunar.

77




Konfiglirasyon /Ayar tablolari

Geligmig ayarlar meniisi dr [

Kod Fabrika ayari Musteri ayari Kod Fabrika ayari Mdusteri ayari
EL I OFF LsC %50

bSE OFF EIG %40

dLE OFF st OFF

55k OFF UL n (1)

cLe On Frl AUt

I/O mentst 10

Golgeli kutulardaki parametreler, ilgili fonksiyonlarin konfigiire edilmis olmasi durumunda

goérindar.

Kod Fabrika ayari Musteri ayar Kod Fabrika ayari Musteri ayari
L3 LIA r ril
LIy LIL ri mi
IPr %0 RO OCr
EPr 5 dk 04 020
Lot tA1 RSC 200
Lae mi

Golgeli kutulardaki parametreler, ilgili fonksiyonlarin konfigire edilmis olmasi durumunda

goérindar.

(1) -ATS 48 «==Q: 400 V
-ATS 48+++Y: 460 V
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Konfiglirasyon / Ayar tablolari

<kinci motor parametreleri mentsu SE 2

Bu menii sadece bir lojik girigin, /O menistnde ikinci motor parametreleri setini (LIS) etkinlestirmek Gzere
atanmasi durumunda gérindr.

Kod Fabrika ayar Musteri ayar Kod Fabrika ayar Mdusteri ayari
Iné ™) dE? 15 sn

ILe %400 Ed? %20

ACe 15sn ELZ? OFF

Lqe %20 El2 %40

Haberleflme menist L OFP

Kod Fabrika ayari Musteri ayari Kod Fabrika ayari Mdusteri ayari
Add 0 ELP 5s

kbr 19.2 kbps PCE OFF

FOr 8n1

(1) Yolverici anma degerini baglidir.
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